Contréleur TeSys

1 Introduction

produit TeSys.

1-1  Composition type

Le controleur TeSys® modéle
contrdler s'utilise toﬁ?urs en/assp

- dontle set’:((dﬁe
- dont le prirfairecesta
) )

la valeur du courant nominal du moteur qu'il doit
ec des transformateurs de courant externes :

choisir en fonction du courant nominal du moteur.

Contréleur TeSys® modele U

- 1 base contréle LUTMeeBL
- 1 unité de contréle LUCBT/LUCDT/LUCMT

- 1 module (optionnel)
- fonction LUFWee ou LUFV2
ou
> - de communication LULCe

E@% le Puissance

- 3 transformateurs de courant LUTCe

- 1 contacteur :
- 1sens de marche LC1eo0e
- 2 sens de marche LC2e000

ection contre les court-circuits :
SeeeHMA ou GV2-L0/1/2e

- 1 dispositif de p

eur fusible GS1e

\ ectionneur fusible LS1e ou GK1e
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2 Composition du controleur TeSys

évolutif ou multifonction.
Le contréleur TeSys® modele U est ali

Base controle \/l.hﬁté de contréle Unité de contréle
LUTM"% olutif LUCBT ou LUCDT Multifonction LUCMT (7))
<
O
L m . 4
= <
Ll L
q ge
)Modules optionnels

%ux%onction :
- alarme surcharge thermique LUFWee

- indication charge moteur LUFV2
- Module de communication LULCe

2-1 Base contrdle (LUTM«BL)

La base controle LUTMeeBL doit étre utilisée u ement avec un moteur triphasé a courant alternatif.

V'Y AVI:R TISSEMENT

Précautions d'emploi

- LUT ,
- L
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2-11

2-1-2

Présentation

RESET

24V=—=— FAULT \ 1

Borniers avals
Alimentation et Entrées

Pour son fonction

N

-

Sorti

Bornier amont
Transformateurs
de courant

ent, la base contrdle doit étre alimentée par une source 24 V ——.

Description des DEL en face avant

/> DELrouge "FAULT"

=
Allumée (fixe) () Eteinte Clignotante (500 ms)
- Unité de c tré(@}en ttente - Fonctionnement | - Unité de contrdle en attente
. du réarmement el normal du réarmement automatique
Allumée o N
fi - Unité de contrdle en attente
T: (fixe) du réarmement via le bus
>' - Défaut systeme
S - Défaut interne de I'unité de - Pas de 24 V<=
o contréle - sidn trop
§ Eteinte - Défaut interne du contréleur bass
- - Défaut de communicatio e
a le module et le contraleur |
’ - Pas d'unité de contrd N UMe contrdle
Clignotante ltifoncti
(500 ms) multifonction en
N mode "PAUSE"
|

\ Mteur "ouvert"

DEL verte "1(/ [ Eteinte

- Contacteur "fermé"

DEL verte "23"|

teinte
Alumés
~E%e1'/te

- Contacteur "ouvert"

Allumée

- Contacteur "fermé"
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2-1-3

2-1-3-1 Bornier amont : "mesure du courant dans les trg ases

Raccordement

/\TM [@N Toute deconnexion en service
L et s7/ supprime la protection du contréleur
L2 @Tz <\ envers le transformateur concerné.
L3 T}*
S S2, \J
— » 9 9 9 R
L1l L2 JL =

(6580705 | e

2 x 3 bornes pour le raccordement des é‘ Aire mateurs de courant placés dans
chacune des 3 phases puissance et ur & A Ia terre : L1/T1 - L2/T2 - L3/T3.

- minimumde1X1m 2’souple, sans embout,
- maximum d@ X2.

Transformateurs de(co urnis par :
- Te{en@a iqu
I\ mbteur Primaire | Secondaire Nb pa_ssa_ge(s) Références
(A) (A) dans le primaire du TC duTC

26a75 30 1 4 LUTCO0301
3,56a10,5 30 1 3 LUTCO0301
52a15,7 30 2 LUTCO0301

10,54 31,5 30 1 1 LUTC0301

17,5a52,5 50 1 LUTCO0501
35a 105 00 O 1 LUTC1001
70a210 1 1 LUTC2001
140 a 420 40 1 1 LUTC4001
280 a 840 0 1 1 LUTC8001

NOTA: TC = Transformateur de Courant.

- Autres Fournisseurs ==> caractéristiques a respester
1A - 5 @ 1 - 0.5VA

Secondaire Classe P tegtion/ l/Classe5 Puissance
mote jusqu’a 10 In

~ A AVERTISSEMENT

transforn ateurs dit "de mesure" car leur plage d’utilisation est trop
ur précision trop faible.

restreinte et

Pour un bwement le contréleur TeSys® modele U a besoin d’une valeur fidéle du courant
recu du secondaire des transformateur de courant juqu’a 10 fois minimum le courant nominal (5P10).

Il est donc indispensable d'utiliser des transformateurs dit "de protection moteur" qui acceptent jusqu’a
10 fois le courant nominal, ce qui correspond a une précision de I'ordre de 5%.
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2-1-3-2 Borniers avals :

2-1-3-3 Bornier aval }

14 2AV=_
@@@@
15 16 T75 18 8,0

20000

i Mn24V:

- minimum de 1 X 1 mm? (14 AWG) caou

- maximum de 1 X 2. 5 mm? cable

2 relais NO

1 relais NO/NC

vpl

ccordement des Sorties"

Les sorties étant des sorties a relais, possibilité de 24 V-
Connections débrochables.

73 23 95\96/597 95 05 06]

v Dﬂﬂﬂﬁﬂﬂﬂ/

2 d

"Entrées controle" et "Alimentation".

1 relais NC

Les contacts sont représentés
contréleur alimenté.

Tableau de compatibilité en fol?c{io des\tensions et du dimensionnement des relais :

Tensi

Tension

LUTM20BL

\Y

| CutmioBL
(3

10
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22 Unité de controle
221 Unité de contrdle évolutif (LUCBT/LUCDT)

- Protection :
- contre les surcharges €lasse CBT1BL) ou 20 (LUCDT1BL),

@
<
o
z
<
o«
TS

- adistance ou automatique par association ave nedule fonction ou un module de
communication,
- Visualisation (charge moteur) avec un modute fanc

- Alarme : avec modules fonctlons

A

Un jeu d’étiquettes autocollantes est livré avec chaque

module de communication,

2-2-1-1 Réglage de la protectio

- contrdleur TeSys® modeéle U, permettant de régler
— directement la valeur de courant en Ampére.
/T \\0.34A
b G Primaire Secondaire Nb passage(s) Références
(A) (A) /( dans le primaire du TC duTC
26a75 30 4 LUTC0301
354105 30 3 LUTCO0301
52a15,7 30 2 LUTCO0301
10,5a31,5 3 Q 1 LUTC0301
17,54 52,5 50 1 1 LUTCO0501
35a 105 100 N 1 1 LUTC1001
70a210 200 1 1 LUTC2001
140 a4 420 400 1 LUTC4001
280 a 840 800 1 LUTC8001
NOTA: TC = Transformateur de Courant. W /[b
Réglage du % = In moteur <100

tion €qu ale\m/ C

| primaire du Transformateur de Courant

Rapport de trangfari

Rapport de transformatio
| secondaire du TC x Nb passage(s) au primaire
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Données de I'’exemple 1 :
Moteur 3 kW sous 400 V - In moteur de 6,5 A

Choix du transformateur de courant em{fol ti&i

des 3 possiblités :
TC =30:1 Nombr

ormation équivalent du TC
30/(1x2)=15

Données de I'exemple 2 :
Moteur 90 kW sous 400 V - In mote

Choix du transformat fonction

des 2 possiblité

e r@ coura

TC =200:1 Nombrede passage = 1

Calcul a effectuer pour connaitre le pourcentage
a appliquer pour regler la protection thermioque.

Rapport de transformation équivalent du TC
=200/ (1x1)=200

Réglage du % = (165 x 100) / 200 = 83%

S\ Nb passage(s)
}}mot@ﬁ'&\"’k dans le primaire
duTC
(@GN
@6\‘3’},5 30 4
5a10,5 30 3
52a157 30 2

NGy

\ﬁmoteur

Nb passage(s)

Primaire S
(A) dans le primaire
duTC
70a210 200 1
140 a 420 400 1

12
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222 Unité de contréle multifonctions (LUCMT)
Alimentation : automatique dés la mise en place da

2-2-2-1 Fonctions de protection
* Protection contre les surcharges

@
<
o
z
<
o«
TS

eme
@ti ons d’

hes unités de contréle multifonction ont une alarme associée Q

2-2-2-3

Pour les cing
du moteur au
déclenchement).

iers déclenchements, I'unité de contréle multifonction (LUCMT1BL) enregistre I'état
moment du déclenchement (valeur des courants, état thermique et type du

2-2-2-4 Configuration et Surveillance
Les fonctions de protection, d’alarme et d

diagnostic peuvent étre configurées et surveillées :

- adistance par l'intermégdiaire du réseau de com au moyen d’un module de communication.

NOTA : les unités de contréle doivent étre utilisées uniquementaiec des moteurs triphasés a courant
alternatif.

==> Se reporter a la documentation spécifique e pred

@®®
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2-3  Module (optionnel)
231 Module fonction

Il'y a deux types de module fonction :
* Alarme sur surcharge thermique (LUFWJ0

* Indication de la charge moteu
(utilisable en associationave

2-3-1-1 Alarme sur

connaitre-f'état thermique du moteur,

gnéficier d'une signalisation d’alarme afin :

- d'améliorer I'exploitation du moteur contrdlé,
- d’anticiper I'arrét complet dii a
- par délestage, d'éviter les interruptions

2-3-1-2 Indication de I3

Ce module per
- deconna 'état de la charge du moteur (I moyen/Ir),
- | moyen = valeur de la moyenne des courants efficaces dans les 3 phases,
- Ir = valeur du courant de reglage.
Il délivre un signal analogique de 4 a 20 mA (0% a 200%

e produit.

&

) proportionel a la charge du moteur.
==> Se reporter a la documentation spécifique d

232 Module de communicatio
Alimentation : automatique de se en place dans la base controle LUTMeeBL.

Le module de communication LULCe permet de connecter au réseau le contrdleur TeSys® modele U.

Les informations traitées sont échangées par liaison série. Les informations de protection et de
contrdle disponibles dépendent de I'unité de contrdle a laquelle le module est associé.

Unitésde controle évolutif multifonction
du contréleu@gl::%le F BT/CDT LUCMT
- Etats (prét, en marche, défaut) ...........ccec o Nee N e e Koot ey L. X X
- Alarme X X
- Réarmement a distance par le bus .\...) T T T S PSR X X
- Indication de la charge mgteur™ X X
- Différenciation des défauts ..\)..... X X
- i X
- X
- X
- X X

==> Se reporter a la documentation spécifique de ce produit.
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3 Fonctionnement

Le contrdleur n’assure pas la protection contre les It ircuits.

Il'y a deux types de fonctionnement possible

(2]
3-1  Sans module d g
Protection me K, commande maintenue. Z
o
w
\ Base controle LUTMesBL
\) Unité de contréle VQ nité de controle
évolutif multifonction ojutif multifonction
(LUCBT/LUCDT) (LUCMT@ %(L /LUCDT) (LUCMT)
I T I
000 BOO\ 000 000 000 000 | | 000 000

0000000 oooé%
0000000 | 0050600,
\<\/\ ) ) ! !

Module fonction\gpg'mnel) Module fonction (optionnel)
--- LUFW10 LUFV2

02-2004 15
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FRANCAIS

Entrées utilisées

N

Entrées Commentaire /Saﬂ{eé\ @ Commentaire
11 Cette entrée commande 3)
' relais de sortie NO ( 13}% “@ relaisNO
La Sortie = 'image de I'Entrée
1.2 Cette entrée \Q, (23)
' du relais NO

relais de WO 1

NOTA : si la tension est trgp

Un défati systéme ol

e, ouverture de la sortie.
défaut thermique n’a aucun

e action sur I'état de ce relais.

mtrée est dédiée.

permet le réarmement
"déporté" du contrleur suite a
un défaut thermique.

Pﬁrmet d’installer un bouton de

ent en facade du tiroir ou du
Cal@a;

Systeme en

Cette entrée est dédiée.

Exemple :
donnée par le contact "Trip" NC :

réception de l'information

Elle permet de ramener
deéfaut I'information de déclench - d'un disjoncteur, d'un relais a sonde,
ST (System | d'un organe de~ protectio d’un relais de tension,
Fault) complérpﬁntaire ORtroleun - d'une chaine de ces contacts.
v [
o> (7
312 Entrées con@%n taires
Entrées Commentaire Sorties Commentaire
1.3, 1.4 | Entrées inopérantes car pas de
1.7 a1.10 | module de communication. /\
3-1-3 Etat des relais de sortie ig
¢ Avant la mise sous tension ;
Soties Relais Etat
(05-06) | NG Défaut Fermé
thermmique
(95 - 96) J/ Ouvert
"Tout défaut” -
(/97\- 68)\ Fermé
éef§s> " Relais Etat
NG ‘Défaut Fermé
éfau o
(05 - 06) thermmique’ | Priorité a la
disponibilité
(95 - 96) Fermé
"Tout défauts”
(97 - 98) Ouvert
16 02-2004
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314

Défauts et mode de réarmement

Il'y a un uniquement le réarmement manuel :

- avec le bouton poussoir en face
- avec I'Entrée 1.5 qui permet d'in
tableau,

avant

ad déclenchement)

les relais de sortie sont :

* |l s'agit d’'un défaut thernq/}&aglxe'

Soties Relgﬁ(/\/ Commentaire Mode de réarmement (%
Uniquement en cas de | Réarmement manuel : 2
- 06) |que Ouvert | défaut pris en compte | . ayec le bouton poussoir en face P
par 'unité de contrdle, avant (voir page 8), =
\QS} Qé . o Ouvert Tous défauts dét L avec le bouton de réarmement
Tout défaut 3 e & n fagade du tiroir ou du tableau
\(9}/98 Fermé | par lunité de controle ia FEntrée 1.5

* |l g'agit d’'un défaut interne si ( xﬁe\a\ @r%p les relais de sortie sont :

Soties Relais Commentaire Mode de réarmement
NC" U . . Réarmement manuel :
(05 - 06) ) e@ Non concerné
therm/rmg@\ j% Couper lalimentation 24 V ——en :
(95 - 96) ¥—/ Ouvert - débrochant le connecteur
"Teut défaut” 24V =), o R
(97 - 98) Fermé - coupant le circuit contrdle par le

sectionneur.

¢ |l s’agit d'un défaut systéme si (suite au déclﬁ,nfhement) les relais de sortie sont :

Soties Relais Etat Cu\mr{entaire Mode de réarmement

NC "Défaut ) n n%@tﬁé - Identification de la source du défaut
(05-06) thermmique" feqe %/g externe,

- Réarmement manuel du produit

(95 - 96) b\lﬁleﬁl ' _ concerné.

"Tout défaut" Si ellbsence de signal| NOTA : Je réarmement du
(97 - 98) Rermmé |surl.6 contréleur n’est pas

nécessaire

NOTA : gestion des défauts (voir page 28).
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3-1-5 Schémas d’application machines a commandes Jocales manuelles

Composition du départ-moteur :

Contréleur TeSys® modele U
- 1 base controle LUTMeeBL
- 1 unité de contrdle :

- protection électronique : L T/LUCDT,

- protection évoluée :

- 1 module fonction LU
(optionnel

* L'activation de .1 ou 1.2 ferme les contact

¢ Un défaut de I'unité de contrdle provoq
"Tout défaut" (97/98)

mble Puissance
- 3 transformateurs de courant LUTCe
contacteur :
- 1 sens de marche LC1eeee
- 2 sens de marche LC2ee0e
- 1 dispositif de protection contre les court-circuits :
- disjoncteur NSeeeHMA ou GV2-L0/1/2e

ou
- interruptﬁr fusible GS1e
ou

- section

3151 Commande 2 fils par les E/S du contréleur (1 sens de marche)

24V
24..250V ~v

24V 2
24,250V ~

MT4 -

i

Défaut externe

18
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3-15-3 Commande 3 fils par les E/S du contréleur (2 ;gw@l}phe)
24V T

24,250V ~v

@
<
o
=
<
o«
(TS
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3-2

Avec module de communication (LuLc.)

Protection et commande d’'un moteur dans un tableau.

le mode de fonctionnement (local, a di
communication (voir page 33).

@
Base controle LUTMeeBL

W Unité de contréle
(LUCBT/LUCDT) ‘ @lﬁh{nction (LUCMT)
I

[
= - B

-

LULCo31 — T

- COMM ERR 24V

COM OA1 OA3 MODBUS

Lot com'+ = + = (voirpage 10).
7 ) ITA : les entrées LI1 et LI2 ne nécessitent
pas d’alimentation extérieure.

1112 1318 ;“(JCZ

OOLTBDT
A A

[

En mode "a distance via le bus" ou mixte (voir

20
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