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AVVERTENZE PER L’INSTALLATORE

OBBLIGHI GENERALI PER LA SICUREZZA

ATTENZIONE! E importante perla sicurezza delle persone seguire attenta-
mente tuttal’istruzione. Una erratainstallazione o un errato uso del prodotto
puo portare a gravi danni alle persone.

Leggere attentamente le istruzioni prima diiniziare I'installozione del prodot-
fo.

Imaterialidell’imballaggio (plastica, polistirolo, ecc.) non devono essere
lasciati alla portatadeibambiniin quanto potenzialifonti dipericolo.
Conservare leistruzioni perriferimenti futuri.

Questo prodotto e stato progettato e costruito esclusivamente per|’ utilizzo
indicatoin questadocumentazione. Qualsiasi alfro utilizzo non espressamen-
teindicato potrebbe pregiudicare I'integritd del prodotto e/o rappresen-
tare fonte dipericolo.

GENIUS declina qualsiasiresponsabilitd derivata dall’'uso improprio o diverso
daquelloper cuil’automatismo & destinato.

Noninstallarel’apparecchioin atmosferaesplosiva: la presenza digas o fumi
inflammaibili costituisce un grave pericolo perlasicurezza.

Gli elementi costruttivimeccanici devono essere in accordo con quanto
stabilito dalle Norme EN 12604 e EN 12605.

PeriPaesiextra-CEE, oltre airiferimentinormativinazionali, per ottenere un
livello disicurezza adeguato, devono essere seguite le Norme soprariporta-
te.

GENIUSnon eresponsabile dell'inosservanza dellaBuonaTecnicanellaco-
struzione delle chiusure da motorizzare, nonché delle deformazioni che
dovesserointervenire nell’ utilizzo.

L'installozione deve essere effettuatanell’ osservanza delle Norme EN 12453
e EN 12445. lllivello disicurezza dell’automazione deve essere C+E.

Prima dieffettuare qualsiasiintervento sull'impianto, togliere I’ alimentazione
elettrica.

Prevedere sulla rete di alimentazione dell’automazione un interruttore
onnipolare condistanza d’apertura dei contattiuguale o superiore a3 mm.
E consigliabile ]’ uso di unmagnetotermico daéA coninterruzione onnipolare.
Verificare che amonte dell'impianto visia uninterruttore differenziale con
sogliada0,03 A.

Verificare chel'impianto diterrasiarealizzato aregolad’arte e collegarvi
le partimetalliche della chiusura.

L"'automazione dispone diunasicurezzaintrinseca antischiacciamento co-
stituita daun controllo dicoppia. E'comungue necessario verificarne lasogli
diinfervento secondo quanto previsto dalle Norme indicate alpunto 10.

| dispositivi disicurezza (norma EN 12978) permettono diproteggere even-
tuali aree di pericolo da Rischi meccanici di movimento, come ad Es.
schiacciamento, convogliamento, cesoiamento.

Perogniimpianto & consigliato I utilizzo di almeno unasegnalazione lumino-
sanonché diun cartello disegnalazione fissato adeguatamente sullastruttu-
radell’infisso, oltre ai dispositivi citatial punto *16”.

GENIUS declina ogniresponsabilitd aifini della sicurezza e delbuon funziona-
mentodell’automazione, in caso vengano utilizzaticomponentidell’impian-
tonondiproduzione GENIUS.

Perlamanutenzione utilizzare esclusivamente parti originali GENIUS.

Non eseguire alcuna modifica sui componenti facenti parte del sistema
d’automazione.

L'installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento
manuale del sistema in caso di emergenza e consegnare all’Utente
utilizzatore dell’impiantoil libretto d’avvertenze allegato al prodotto.

Non permettere aibambini o persone disostare nelle vicinanze del prodotto
duranteilfunzionamento.

Tenere fuoridalla portata deibambiniradiocomandio qualsiasi altro datore
diimpulso, perevitare che I’automazione possa essere azionatainvolonto-
riamente.

lItransito frale ante deve avvenire solo a cancello completamente aperto.
L"Utente utilizzatore deve astenersi da qualsiasi tentativo diriparazione o
d’intervento diretto e rivolgersisolo apersonale qualificato.

Tutto quello che non é previsto espressamente in queste istruzioni non &
permesso

IMPORTANT NOTICE FOR THE INSTALLER

GENERAL SAFETY REGULATIONS
ATTENTION! To ensure the safety of people, it is important that you read
all the following instructions. Incorrect installation or incorrect use of the
product could cause serious harm to people.
Carefullyread the instructions before beginning fo install the product.
Donot leave packing materials (plastic, polystyrene, etc.) within reach of
children as such materials are potential sources of danger.
Store these instructions for future reference.
This product was designed and built strictly for the use indicated in this
documentation. Any other use, notexpressly indicated here, could compro-
mise the good condition/operation of the product and/or be a source of
danger.
GENIUS declinesallliability caused by improper use or use otherthan that for
whichthe automated system wasintended.
Do notinstallthe equipmentin an explosive atmosphere: the presence of
inflammable gas orfumesis aserious dangerto safety.
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The mechanical parts must conform to the provisions of Standards EN 12604
andEN 12606.

Fornon-EU countries, to obtain an adequate level of safety, the Standards
mentioned above mustbe observed, in addition tonationallegalregulations.
GENIUS is not responsible for failure to observe Good Technique in the
construction of the closing elements fo be motorised, or forany deformation
thatmay occurduringuse.

The installation must conformto StandardsEN 12453 and EN 12445. The safety
level of the automated systern mustbe C+E.

Before attempting any job on the system, cut out electrical power.

The mainspower supply of the automated system must be fitted with an all-
pole switch with contact opening distance of 3mm or greater. Use of a 6A
thermal breaker with all-pole circuit breakisrecommended.

Make sure that adifferential switch with threshold of 0.03 Alis fitted upstream
ofthe system.

Make sure that the earthing systemis perfectly constructed, and connect
metalparts of the means of the closure toit.

The automated systemis supplied with anintrinsic anti-crushing safety device
consisting of a torque control. Nevertheless, its tripping threshold must be
checked asspecifiedinthe Standardsindicated atpoint 10.

The safety devices (EN 12978 standard) protect any danger areas against
mechanicalmovement Risks, such as crushing, dragging, and shearing.

Use of atleast one indicator-lightisrecommended forevery system, as well
asawarning sign adequately secured to the frame structure, in additionto
the devicesmentioned atpoint “16".

GENIUS declines allliability asconcerns safety and efficient operation of the
automatedsystem, if system componentsnot produced by GENIUS are used.
Formaintenance, strictly use original parts by GENIUS.

Do notinany way modify the components of the automated system.
Theinstaller shallsupply allinformation concerning manual operation of the
systemin case of anemergency, andshallhand overto the userthe warnings
handbook supplied with the product.

Do notallow children or adults to stay near the product while itis operating.
Keep remote conftrols or other pulse generators away from children, to
preventthe automated system from being activatedinvoluntarily.
Transitthrough the leavesis allowed only when the gateis fully open.

The user must not attempt any kind of repair or direct action whateverand
contact qualified personnelonly.

Anything not expressly specified in these instructions is not permitted.

CONSIGNES POUR L'INSTALLATEUR

REGLES DE SECURITE

ATTENTION! Il estimportant, pour la sécurité des personnes, de suivre d la
lettre toutes les instructions. Une installation erronée ou un usage erroné
du produit peut entrainer de graves conséquences pour les personnes.
Lire aftentivementlesinstructions avant d'installerle produit.

Lesmatériaux d'emballage (matiére plastique, polystyréne, etc.) ne doivent
pas étre laissés d la portée des enfants car ils constituent des sources
potentiellesde danger.

Conserverlesinstructions pourlesréférences futures.

Ce produit aété congu et construit exclusivement pourl'usage indiqué dans
cette documentation. Toute autre utilisation non expressément indiquée
pourrait compromettre l'intégrité du produit et/oureprésenterune source
dedanger.

GENIUS décline toute responsabilité qui dériverait d'usage impropre ou
différent de celuiauguel l'automatisme est destiné.

Ne pasinstaller'appareil dansune atmosphére explosive: la présence de
gazoude fuméesinflammables constitue un grave danger pourlasécurité.
Lescomposantsmécaniques doivent répondre aux prescriptionsdesNormes
EN 12604 et EN 12606.

Pourles Pays extra-CEE, I'obtention d'un niveau de sécurité approprié exige
nonseulementle respect desnormesnationales, maiségalementle respect
desNormessusmentionnées.

GENIUSn'est pasresponsable dunon-respectdelaBonne Technique dansla
construction des fermetures d motoriser, nides déformations qui pourraient
intervenirlors de |'utilisation.

L'installation doit étre effectuée conformément auxNormesEN 12453 et EN
12445, Le niveau de sécurité de 'automatisme doit étre C+E.
Couper'alimentation électrique avant toute intervention surl'installation.
Prévoir, sur le secteur d'alimentation de I'automatisme, un interrupteur
omnipolaire avec une distance d'ouverture descontactségale ousupérieure
a 3 mm. On recommande d'ufiliser un magnétothermique de 6A avec
interruption omnipolaire.

Vérifierqu'ily ait, en amont de l'installation, uninterrupteur différentiel avec
unseuilde 0,03 A.

Vérifier que lamise dterre estréalisée selonlesréglesde l'art ety connecter
les pieces métalliquesde lafermeture.

L'automatisme dispose d'une sécurité intrinseque anti-€crasement, formée
d'un contréle du couple. Il est toutefois nécessaire d'en vérifier le seuil
d'intervention suivantles prescriptions des Normesindiquées au point 10.
Les dispositifs de sécurité (norme EN 12978) permettent de protéger des
zones éventfuellement dangereuses contre les Risques mécaniques du
mouvement, comme |'écrasement, I'acheminement, le cisaillement.



( APPARECCHIATURA ELETTRONICA SPRINT 382 )

1. AVVERTENZE 3. LAYOUT E COMPONENTI
Attenzione: Prima di effettuare quailsiasitipo diintervento sull'ap-
parecchiatura elettronica (collegamenti, manutenzione) toglie- O R O O
re sempre I'alimentazione elettrica. [ ] Q @2)
- Prevedere amonte dell'impianto uninterruttore magnetotermi- [ lofl 1o
co differenziale con adeguata soglia diintervento. [ ]
- Collegare il cavo di terra all'apposito morsetto previsto sul El
connettore J7 dell'apparecchiatura (vedifig.2). o
- Separare sempre i cavidi alimentazione da quellidicomando |:|
e di sicurezza (pulsante, ricevente, fotocellule, ecc.). Per
evitare qualsiasi disturbo elettrico utilizzare guaine separate
o cavo schermato (con schermo collegato a massa).
2. CARATIERISTICHE TECNICHE .
/Tensione d’alimentazione 230V~ (+6% -10%) - 50 Hz h [] B
Potenza assorbita 10W R D oPEN B FW e e O
Carico max motore 1000 W H] F
Carico max_accessori 05A O . z L O
Temperatura ambiente 20 °C +55 °C @ fefes sl -- 4402 .
Fusibili di protezione N° 2 (vedi fig. 1) @ 2 e e no e t
Logiche di funzionamento Automatica / Automatica “passo passo” / TRITS EncoDER MY e ] O —{ J6 w17
Semiautomatica / Sicurezza / Semiautomatica B / N\
Uomo presente C / Semiautomatica “passo passo” / Logica mista B+C Fig. 1
Tempo di lavoro Programmabile (da 0 a 4 min.)
Tempo di pausa Programmabile (da 0 a 4 min.)
Forza di spinfa Regoldbile su 50 fvell DL DISPLAY DISEGNALAZIONEEPROGRAMMAZIONE
Ingressi in morsettiera Open / Open parziale / Sicurezze in ap. / Led LEDDICONTROLLOSTATOINGRESSI
Sicurezze in ch. / Stop / Costa / Alimentazione+Terra n MORSETTIERABASSATENSIONE
Ingr'essl. in conne.ﬁore . Finecorsa operTuro e chiusura ./ Encoder 12 CONNETIORE RICEVENTE
Uscite in morsettiera Lampeggiafore - Motore - Aliment.accessori 24 Vdc -
Lampada spia 24 Vdc/Uscita temporizzata - Failsafe J3 CONNETTORE ENCODER
Connettore rapido Innesto schede riceventi a 5 pin J5 CONNETTORE FINECORSA
Programmazione n.3 tasti (+ -, F) e display, modo "oase” o "avanzata” Jé MORSETTIERA COLLEGAMENTO MOTORI E LAMPEGGIATORE
Funzioni programmabili modo base Logica di funzionamenfo - Tempo 17 MORSETTIERA ALIMENTAZIONE 230VAC
pausa - Forza di spinta - Direzione cancello
Funzioni programmabili modo avanzafo  Coppia allo spunto - Frenata - Fl FUSIBILEMOTORIEPRIMARIO TRASFORMATORE (F5A)
Failsafe - PrelompeggiLO - Lampada Spidq/USC”? Tempohr?zzofc : R FUSIBILE BASSATENSIONEE ACCESSORI(T800MA)
ogica sicurezze di apertura e chiusura - —
Encoder - Rallentamenti - Tempo apertura parziale - F PULSANTEPROGRAMMAZIONE'F
\_ Tempo lavoro - Richiesta assistenza - Conta cicli) - PULSANTEPROGRAMMAZIONE"-"
4. COLLEGAMENTI ELETIRICI + PULSANTEPROGRAMMAZIONE"+"
3
55%65%__N 5.4 = § 2 s W=
J5 J3 %<%m§§58 ++'§;J1 J68%3250' 97

DR R R R R R R I R I I Y LN TN TN TN TN TN TN TN
ool d1 7273745 6 7 8 910 1112 () [13141516 17 | PE N L

—
LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP

=y =T
><| }I """" - C
\T o] | 2ovee =

—
230 Vac
’ 50 Hz
Peril collegamento delle
_________ fotocellule e dei
dispositivi di sicurezza,
riferirsi al paragrafo 4.1.
STOP
ENCODER OPEN PARZIALE Fig. 2
(optional)
FINECORSA OPEN TOTALE Notabene: Il condensatore é a corredo dell'operatore.
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4.1. Collegamentofotocellule e dispositividisicurezza

Prima di collegare le fotocellule (o altri dispositivi) & opportuno
sceglierne il tipo di funzionamento in base alla zona di movi-
mento che devono proteggere (vedi fig. 3):

Sicurezzein Sicurezze in
apertura/chiusura apertura

B
2

Sicurezze "costa"

K Sicurezze in chiusura Fig.y
Sicurezze in apertura: infervengono soltanfo durante il movi-
mento di apertura del cancello,quindi sono adatte a

proteggere le zone fra I'anta in apertura ed ostacoli fissi
(pareti, ecc.) dal rischio di impatto e schiacciamento.

Sicurezze in chiusura: intervengono soltanto durante il movi-
mento di chiusura del cancello,quindi sono adatte a
proteggere la zona di chiusura dal rischio di impatto.

Sicurezze in apertura/chiusura: intervengono durante i movi-
menti di apertura e chiusura del cancello,quindi sono
adatte a proteggere la zona di apertura e quella di
chiusura dal rischio di impatto.

Sicurezze "costa": infervengono durante i movimenti di aper-
tura e chiusura del cancello, quindi sono adatte a
proteggere le zone tra I'anta in movimento ed ostacoli
fissi (pilastri, pareti, ecc.) dal rischio di cesoiamento e
convogliamento.

Encoder (optional): interviene durante i movimenti di apertura
e chiusura del cancello, quindi & adatto a proteggere
la zona di apertura e di chiusura dal rischio di impatto,
schiacciamento, cesoiamento e convogliamento.

N.B. Se due o piu dispositivi di sicurezza hanno la stessa

funzione (apertura, chiusura, apertura e chiusura, costa) i

contatti vanno collegati in serie tra di loro (fig. 4).

Devono essere utilizzati contatti N.C.

Collegamento di due contatti N.C. in serie
(Es.: Fotocellule, Stop, Costa, ect.)

o——% " '}

Fig. 4

N.B. Se non vengono utilizzati dispositivi di sicurezza, ponticellare
i morsetti come in fig. 5.

-

Collegamento di nessun dispositivo di sicurezza

>
<

Fifo o 088 o i
f<fez 358 -~ ++ £ =
12 3 45 67 8 910 1112

L]

\_ Fig. 5 /

Di seguito sono riportati i pit comuni schemi di collegamento di
fotocellule e dispositivi di sicurezza (da fig. 6 a fig. 13).

/Collegomento di un dispositivo di sicurezza in chiusura e
di un dispositivo di sicurezza in apertura

>
zz%d%“@J & E’J
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L ]
:Tca Fig. y

/ Collegamento di un dispositivo di sicurezza "costa"

4V

a I =
z z 2 2858 _ _ 2o
s<B°F g8 t+ &
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

Lo

\_ Fig. 7/

/ Collegamento di una coppia di fotocellule in cperturq\

>
S

zz%d%% ° 5_5
12 3 45 67 8 910 1112
— |
RX >
p
L12]
O .
2| - +|2
-

Fig. 8/

/ Collegamento di una coppia di fotocellule in chiusura\

4V

S 3 S =
58 44 Lo
i<B~32 7 5 8 ++ oz
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

RX TX

=
\ I_ Fig. 9/

/ Collegamento di una coppia di fotocellule in aperIura,\
di una in chiusura e di una costa
>

<

R ERNE
e
+ 1
1]

%d ) 2
z Z %% EJ
S L B
1 2 3 45 67 8 910 1112
RX CL TXCL

RX OP

T

+ 1

i
o 2] w]n]=

Fig. 10
N




/ Collegamento di due coppie di fotocellule in chiusurc\
e di due coste

[ =
ZE OO%g__ m_‘
$<8°F 5 6 & ++ : o
1 2 3 45 6 7 8 910 1112
,—_lcro—roal
Cl1 TXCL1

HEORE
L e
+
[~T=]

RXCL2

o] -]

+

R
o] alwfw]

Fig. 11

/

/ Collegamento di una coppia di fotocellule in chiusura, h
una in apertura e di una in apertura/chiusura
>

<
[ -
fofos 2B 8 - 44 b
LLI(LUmgg'_D—— D
[ x
6 o @ @ » w [

12 3 45 67 8 910 1112

ﬂ

RX CL

¥ I

ofsfe]m]~

L1 1]~
2|+

+
RX OP/CL

HEENE

TX OP/CL

RX OP

a[=[w]n]=
ol
+ 1
N | =

Fig. 12
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/ Collegamento di una coppia di fotocellule in chiusura\
e di una in apertura/chiusura

>

[ N =
z =z ° O o u 2
1 2 3 45 6 7 8 910 1112
RX CL TXCL

1
2]
L e
2|+ _ 2l
[
\ TX OP/CL RX OP/CL Flg ]3/

4 N

Collegamento di due contatti N.A. in parallelo
(Es.: Open A, Open B)

e

.

Fig. 14

- /

4.2. Morsettiera J7 - Alimentazione (fig. 2)

ALIMENTAZIONE (morsetti PE-N-L):
PE: Collegamento di terra

N : Alimentazione 230 V~ ( Neutro )
L : Alimentazione 230 V~ ( Linea )

Nota bene: Per un corretto funzionamento & obbligatorio il
collegamento della scheda al conduttore di terra presente
nellimpianto. Prevedere a monte del sistema un adeguato
interruttore magnetotermico differenziale.

4.3. Morsettiera J6 - Motori e lampeggiatore (fig. 2)
MOTORE - (morsetti 13-14-15): Collegamento Motore.

Nei motoriduttori dove € prevista la centrale incorporata,
questo collegamento & gid precablato di serie. Per la direzio-
ne di apertura dellanta vedi programmazione base Cap.
5.1..

LAMP - (morsetti 16-17):_Uscita lampeggiatore ( 230 V ~)

4.4. Morsettiera J1 - Accessori (fig. 2)

OPEN A - Comando di “Apertura Totale” (morsetto 1): siinfende
qualsiasi datore d'impulso (pulsante, detector, etc.) che,
chiudendo un contatfto, comanda I'apertura e/o chiu-
sura totale dell'lanta del cancello.

Per installare piu datori d’impulso d’apertura totale,
collegare i contafti N.A. in parallelo (fig. 14).

OPEN B - Comando di “Apertura Parziale” o
“Chiusura”(morsetto 2): si infende qualsiasi datore d'im-
pulso (pulsante, detector, etc.) che, chiudendo un con-
tatto, comanda I'apertura e/o chiusura parziale del-
I'anta del cancello. Nelle logiche B e C comanda sempre
la chiusura del cancello.

Per installare pit datori d’impulso d’apertura parziale,
collegare i contatti N.A. in parallelo (fig.14).
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FSW_OP - Contatto sicurezze in apertura (morsetto 3): |i
compito delle sicurezze in apertura € quello di salvaguar-
dare la zona interessata dal movimento dell'lanta du-
rante la fase di apertura. Nelle logiche A-AP-S-E-EP,
durante la fase di apertura, le sicurezze invertono il
movimento delle ante del cancello, oppure arrestano e
riprendono il movimento al loro disimpegno (vedi pro-
grammazione avanzata Cap. 5.2.). Nelle logiche B e C,
durante il ciclo di apertura inferrompono il movimento.
Non intfervengono mai durante il ciclo di chiusura.

Le Sicurezze di apertura, se impegnate a cancello chiuso,
impediscono il movimento di apertura delle ante.

Per installare piu dispositivi di sicurezza collegare i contatti
N.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurez-
za in apertura, ponticellare gli ingressi OP e -TX FSW (fig.
5).

FSW CL - Contatto sicurezze in chiusura (morsetto 4): |I
compito delle sicurezze in chiusura € quello di salvaguar-
dare la zona inferessata dal movimento delle ante
durante la fase di chiusura. Nelle logiche A-AP-S-E-EP,
durante la fase di chiusura, le sicurezze invertono il
movimento delle ante del cancello, oppure arrestano e
invertono il movimento al loro disimpegno (vedi program-
mazione avanzata Cap. 5.2.). Nelle logiche B e C, duran-
te il ciclo di chiusura interrompono il movimento. Non
intervengono mai durante il ciclo di apertura. Le Sicurez-
ze di chiusura, se impegnate a cancello aperto, impe-
discono il movimento di chiusura delle ante.

Per installare piu dispositivi di sicurezza collegare i contat-
i N.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurezza
in chiusura, ponticellare i morsetti CL e -TX FSW (fig. 5).

STOP - Contatto di STOP (morsetto 5): si infende qualsiasi
dispositivo (es.: pulsante) che aprendo un contatto pud
arrestare il moto del cancello.

Per installare pit dispositivi di STOP collegare i contatti
N.C. in serie.

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di STOP,
ponticellare i morsetti STP e -.

EDGE - Contatto sicurezza COSTA (morsetto 6): I| compito della
sicurezza "costa" € quello di salvaguardare la zona inferes-
sata dal movimento dell'anta durante la fase di apertura
/ chiusura ed ostacoli fissi (pilastri, pareti, ect.). In tutte le
logiche, durante la fase di apertura o chiusura, la sicurezza
inverte il movimento dell'anta del cancello per 2 secondi.
Se durante i 2 secondi diinversione la sicurezza interviene
ancora, arresta il movimento (STOP) senza eseguire nes-
suna inversione.

La Sicurezza costa, se impegnata a cancello chiuso o
aperto, impedisce il movimento delle ante.

Per installare piu dispositivi di sicurezza collegare i contat-
i N.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurez-
za costa, ponticellare gli ingressi EDGE e -. (fig. 5).

- Negativo alimentazione accessori (morsetti 7 e 8)

+ 24 Vdc - Positivo alimentazione accessori (morsetti 9 e 10)
Attenzione: Il carico max. degli accessori € di 500 mA. Per
calcolare gli assorbimenti fare riferimento alle istruzioni
dei singoli accessori.

IX -FSW - Negativo alimentazione trasmettitori fotocellule
(morsetto 11)
Utilizzando questo morsetto per il collegamento del ne-
gativo dell'alimentazione dei trasmettitori fotocellule, si
pud eventualmente utilizzare la funzione FAILSAFE (vedi
programmazione avanzata Cap. 5.2.).
Se si abilita la funzione, I'apparecchiatura verifica il
funzionamento delle fotocellule prima di ogni ciclo di
apertura o chiusura.

W.L. - Alimentazione lampada spia/uscita temporizzata
(morsetto 12)
Collegare tra questo morsefto e il +24V una eventuale
lampada spia o uscita temporizzata (vedi programma-
zione avanzata Cap. 5.2.) a 24 Vdc - 3 W max. Per non

compromettere il corretto funzionamento del sistema
non superare |la potenza indicata.

4.5. Connettore J2 - Innesto rapido ricevente

La centrale é predisposta per alloggiare un modulo radiorice-
vitore a 5 pin. Per procedere all’installazione togliere I'alimen-
tazione elettrica e inserire il modulo nell’apposito connettore J2
all'interno della centrale.

Seguire poile istruzioni del radioricevitore per la memorizzazione
del telecomando. Una volta memorizzato il telecomando
agisce come un qualsiasi disposifivo di comando sullo START.

4.6. Connetfore J6 - Innesto rapido Finecorsa (fig. 2)

Questo ingresso & predisposto per la connessione rapida dei
finecorsa di apertura e di chiusura che possono dare l'arresto
dell'lanta, oppure l'inizio del rallentamento, oppure la frenata
(vedi programmazione avanzata Cap. 5.2.). Nei motoriduttori
dove é prevista la centrale incorporata, questo collegamento
e gid precablato di serie (fig. 2). Per la direzione di apertura
dell'anta vedi programmazione avanzata Cap. 5.2,

4.7. Connettore J3 - Innesto rapido Encoder (fig. 2)

Questo ingresso € predisposto per la connessione rapida del-
I'Encoder (optional). Per il montaggio dell'lencoder sul motore
far riferimento alle relative istruzioni.

La presenza dell'lencoder € segnalata quando il motoriduttore
€ in funzione dal lampeggio del Led "Encoder" presente sulla
scheda.

Con l'utilizzo dell'encoder la centrale conosce l'esatta posizio-
ne del cancello durante tutto il movimento.

L'encoder permette di gestire le regolazioni di alcune funzioni
della centrale in maniera diversa (apertura parziale e rallenta-
menti, vedi programmazione avanzata Cap. 5.2.) e come
dispositivo antischiacciamento.

Nel caso il cancello, durante la fase di apertura o chiusura,urfi
contro un ostacolo, I'encoder inverte il movimento dell'anta del
cancello per 2 secondi. Se durante i 2 secondi di inversione
I'encoder interviene ancora, arresta il movimento (STOP) senza
eseguire nessuna inversione.



5. PROGRAMMAZIONE

Per programmare il funzionamento dell'automazione € necessa-
rio accedere alla modalitd "PROGRAMMAZIONE",
La programmazione si divide in due parti: BASE e AVANZATA.

5.1. PROGRAMMAZIONE BASE

L'accesso alla PROGRAMMAZIONE BASE avviene framite il pul-

sante F:

epremendolo (e mantenendolo premuto) il display mostra il
nome della prima funzione.

erilasciando il pulsante, il display visualizza il valore della funzione
che pud essere modificato con i tasti + e -.

*premendo nuovamente F (e mantenendolo premuto) il display
mostra il nome della funzione successiva, ecc.

earrivati all'ultima funzione, la pressione del pulsante F provoca
|'uscita dalla programmazione ed il display riprende a
visualizzare lo stato del cancello.

La tabella seguente indica la sequenza delle funzioni accessibili

in PROGRAMMAZIONE BASE:

PROGRAMMAZIONE BASE @

Display Funzione
__ | LOGICHEDIFUNZIONAMENTO (veditab. 3/a-g):|
// // II /5  =Automatica Il_ I/_/

! |- = Automatica "Passo-passo”
=Automatica "Sicurezza"
=Semiautomatica

= = Semiautomatica "Passo-passo”
=Uomo presente
=Semiautomatica"B"

, [~ =Mista (Bin apertura / C in chiusura

TEMPO DI PAUSA:
[—1 |—]| Haeffetto solamente se éstataselezionata| I |
unalogicaautomatica. Regolabile dal |
a5 H sec. apassi di un secondo.
Inseguito la visualizzazione cambiain minu-
ti e decine di secondi (separati da un
punto) e il tempo si regola a passi di 10
secondi, fino al valore massimo di = |

minuti.

ES: se il display indica =50 tempo di

pausa corrisponde a2 min. e 50 sec.
| FORzA: o
[ | ]| Regolala spinta del Motore. — I
[ p . A

]| =forzaminima

|| = forza massima

DIREZIONE DI APERTURA:
Indica il moto di apertura del cancello e| — —
permette dinon cambiare i collegamentiin
morsettieradelmotore e delfinecorsa.

— — =Moto di apertura a destra
/= — = Moto di apertura a sinistra

~—
\I

STATO CANCELLO:
Uscita dalla programmazione e ritorno alla
visualizzazione dello stato cancello.

]I} = Chiuso

| = In fase di apertura
I'=In "STOP"

| = Aperto

=In pausa

, =Intervento del "FAILSAFE" (cap.5.2.)
= In fase di chiusura
=In fase diinversione

|
M

~!
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5.2. PROGRAMMAZIONE AVANZATA

Per accedere alla PROGRAMMAZIONE AVANZATA premere il
pulsante F e, mantenendolo premuto, premere il pulsante +:

erilasciando il pulsante + il display mostra il nome della prima
funzione.

erilasciando anche il pulsante F, il display visualizza il valore della
funzione che pud essere modificato con i tasti + e -.

*premendo il tasto F (e mantenendolo premuto) il display mostra
ilnome della funzione successiva, rilasciandolo viene visualizzato
il valore che pud essere modificato con i tasti + e -.

earrivati all'ultima funzione, la pressione del pulsante F provoca
l'uscita dalla programmazione ed il display riprende a
visualizzare lo stato del cancello.

La tabella seguente indica la sequenza delle funzioni accessibili
in PROGRAMMAZIONE AVANZATA:

PROGRAMMAZ. AVANZATA (F) + (+)

Display Funzione

COPPIA MASSIMA ALLO SPUNTO:

1| I motore lavora a coppia massima (igno-| |__|
"I} rando Ia regolazione di coppia) nell'istan-| —
te iniziale del movimento. Utile per ante
pesanti.

= = Attiva
— — = Esclusa

\l

FRENATA FINALE :
[_ __ | Quando il cancello impegna il finecorsa di| |
apertura o chiusura, e possibile seleziona-| '—
re un colpo di frenata per garantire I'arre-
sto immediato dell'anta. Nel caso siano
selezionati dei rallentamenti la frenata ini-
ziera alla fine dei medesimi.

Con valore LI ] la frenata € disabilitata.
Il'tfempo é regolabile da /_ [ acl L] step.
a passi di 0,1 secondi. _

ES: se il display indica LI, il tempo di

frenata corrisponde a 1 secondo.
117} = Frenata esclusa
da/] |a~[]= Frenata temporizzata

FAIL SAFE:
L'attivazione della funzione abilita un test| __
di funzionamento delle fotocellule prima
di ogni movimento del cancello. Se il test
fallisce (fotocellule fuori servizio, segnalato
dal valore /_ ! '_—/ sul display) il cancello non
inizia il movimento.

! =Attiva

— — = Esclusa

oy
I

\l

PRELAMPEGGIO (5s.):
Permette di aftfivare il lampeggiatore per| 1= |~
5 s. prima dell'inizio del movimento.
— = = esclusa

. = = solo prima dell'apertura

= solo prima della chiusura

= prima di ogni movimento

~
~
|

i

— |LAMPADA SPIA: o 11
Con la selezione [/ Iuscita funziona
come lampada spia standard (accesa in
apertura e pausa, lampeggiante in chiu-
sura, spenta a cancello chiuso).
Luce di cortesia: cifre diverse corrispondo-
no all'attivazione temporizzata dell'uscita,
che potra essere utilizzata (tframite un relé)
per alimentare una lampada di cortesia. I
tempo é regolabile da L ag=H secon-
di a passi di 1 secondo, mentre da LI a
—/f ! min. a passi di 10 secondi.

I
|
]

\l
-~
|
-~
|
~
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Display

Funzione

Comando elettroserratura e funzione se-
maforo:

, . =111 . ,
Se dallimpostazione i i sipreme il tasto
- viene afttivatoilcomando perl'elettroser-

o =
ratura di chiusura = 1,

premendo nuovamente il tasto - viene
aftivato ilcomando per l'elettroserratura
. . . - O
in chiusura ed in apertura = 1=
premendo nuovamente iltasto - siposso-

. . J—
noimpostare le funzione semaforoi— —i e

=

= Lampocla spia standard

Q[
Q-
III

la-l | = Uscita temporizzata
= /= comando elettroserratura prima
delmovimento diapertura

I=comando dell'elettroserratura pri-
ei movimenti di apertura e chiusura
— ] =funzione semaforo: l'uscita & attiva
in sfafo di"aperto"ed "apertoin pausa"e
sidisattiva 3 secondiprima dell'inizio della
manovra di chiusura.
Nota: prima della manovra di chiusura si
avra un prelampeggio di 3 secondi.
= -/ =funzione semaforo: uscita é attiva
solo nello stato di chiusura.
Attenzione: non superare il carico massi-
mo dell'uscita (24vdc - 3W). Nel caso,
utilizzare un relé ed una sorgente di ali-
mentazione esterna all'apparecchiatura.

m
| n ]

Display Funzione
da// /a4 H=Encoder attivo e regola-
zione sen3|b|||’ro
[} 17} = Encoder escluso
I~ RALLENTAMENTO pre-finecorsa:

E' possibile selezionare il rallentamento del
cancello prima dellintervento dei finecor-
sa di apertura e chiusura.

Il tempo & regolabile dal| [l a5 5 step.
Nel caso sia previsto I'utilizzo dell' encoder,
la regolazione non & derminata dal tempo
ma dal numero di giri del motore, ottenen-
do una maggiore precisione di rallenta-

mento.

"1 "] = Rallentamento escluso
dal] | a5 5 = Rallentamento attivo

-~
-~ \I

~
\l
~

-~
-~
~'

LOGICA FOTOCELLULE CHIUSURA:
Selezionare la modalita d'intervento delle
fotocellule di chiusura.

Intervengono solo sulmoto dichiusura: bloc-
cano il movimento e lo invertono al disim-
pegno, o lo invertono immediatamente.

’_—/ =Inversione al disimpegno
— — = Inversione immediatain apertura

|
~!

RALLENTAMENTO post-finecorsa:

E' possibile selezionare il rallentamento del
cancello dopo l'intervento dei finecorsa di
apertura e chiusura.

Il tempo & regolabile dal | [l a =[] step.
Nel caso sia previsto I'utilizzo dell'encoder,
la regolazione non & determinata dal tem-
po ma dal numero giri del motore, ottenen-
do una maggiore precisione di rallenta-
mento.
I/ II I’_Il

da

Rallenfamento escluso
Il | a='[]= Rallentamento attivo

|

\\l
|

\l

LOGICA FOTOCELLULE APERTURA:
Selezionare la modalita d'intervento delle
fotocellule di apertura.

Intervengono solo sul motfo di apertura:
bloccano il movimento e lo riprendono al
disimpegno, o invertono immediatamen-
te.

= = Inversione immediata in chiusura

— = = Riprendono al disimpegno

—~
\l
I~

APERTURA PARZIALE:

E' possibile regolare la larghezza dell'aper-
tura parziale dell'anta. o

Il tempo e regolabile da o=l step
a passi di 0,1 secondi.

Nel caso sia previsto I'utilizzo dell'encoder
(optional), la regolazione non & determi-
nata dal tempo ma dal numero giri del
motore, offenendo una maggiore preci-
sione di apertura parziale.

Es. per un cancello che ha una velocitda di
scorrimento pari a 10 m/min, valore |[_]
sono circa 1,7 metri di apertura.

Es. per un cancello che ha una velocita di
scorimento pari a 12 m/min, valore |1/

sono circa 2 metri di apertura.

|
\\l
||
~!

-~

|
~

ENCODER:

Se & previsto I'utilizzo dell'encoder, & possi-
bile selezionarne la presenza.

Nel caso sia presente ed attivo, "rallento-
menti" e "apertura parziale" sono gestifi
dall'lencoder (vedi par. relativi).
L'encoder funziona come dispositivo anti-
schiacciamento: nel caso il cancello, du-
rante la fase di apertura o chiusura urti
contro un ostacolo, l'encoder inverte il
movimento dell'anta del cancello per 2
secondi. Se durante i 2 secondi di inversio-
ne l'encoder interviene ancora, arresta il
movimento (STOP) senza eseguire nessuna
inversione. In assenza del sensore il paro-
metro deve essere postosu/ /[ /. In presen-
za dell'encoder occorre regolare la sensibi-

litd del sistema antischiacciamento va-
riando il porome‘rro tra [/ | (massima

sensibilitd) e = =/ (minima sensibilitd).

]

TEMPO LAVORO:

E' opportuno impostare un valore di 5+10
secondi superiore al tempo necessario al
cancello per andare dal finecorsa di chiu-
sura al finecorsa di apertura e viceversa.
Questo preserva il motore da eventuali
surriscaldamenti in caso di rottura dei
finecorsa. -
Regolabile da |/
un secondo.

In seguito la visualizzazione cambia in mi-
nuti e decine di secondi (separati da un
punto) e il tempo si regola a passi d/ 10
secondi, fino al valore massimo di = /
minuti.

ES: se il display /nd/cm: : il tempo lavoro
corrisponde a 2 min. e 50 sec.

a5 Y sec. apassi di

Attenzione: il valore impostato non corri-
sponde esattamante al tempo massimo di
lavoro del motore, in quanto quest'ultimo
viene modificato in relazione agli spazi di

rallentamento eseguiti.
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. . R IR
Display Funzione gl x| & S & | &
____ |RICHIESTA ASSISTENZA (abbinata alla g z g3 g z g g
I/_I/ l_l funzione successiva): — o R o S S8
—' |Se attivata, al termine del conto alla rove- — N R N S o~ 15515 |~
scia (impostabile con la funzione successi- B £ 5 852 2 £ |5 85|32
va "Programmazione cicli") effettua un pre- ol = % c| |t ol € Bl | c|E
lampeggio di 2 s.(oltre a quello eventual- @w =z |5/ 22|z w =z |5 2|2 |z
. ) — — w = i) i) = [im)
mente gid impostato con la funzione [~ =) s 18 220y s 18220y
ad ogni impulso di Open (richiesta inter- S EEl=T G =1 B A g
vento). Puo essere utile perimpostare inter- 5 o lo 5 5 o lo 5
venti di manutenzione programmata. =l & 50|50l =zl % 50506
5 < 582858 5 < 582855
L/ =Attiva = 2 |9£%|lco|2 = 2 S £5£5 32
4 = < O |G|molsold < 9 |glzolzv|l
1 = = Esclusa I < |E|8 2oy I Z g8 e o=
— o z|0-=0 8 N =/ £/5 8
[~ wio Qo [~ wollo
PROGRAMMAZIONE CICLI: o 3 o) 5% 8% 3 5 3% 8%
— __ |Permette di impostare un conto alla rove-| [ | [ ] @ ~|oglo8 @ ~|0Elo8
11 ; i il A ; i L S22 S22
— |scia dei cicli di funzionamento dellimpian-|'—' — 52 = g2 =
to. Impostabile (in migliaia) da {1 {1 a= = g g
mila cicli. a a
Il'valore visualizzato si aggiorna con il susse- by 8 « g 8 o
guirsi dei cicli. 3 o |59 ¢ gl 2 |5l9e
La funzione pud essere utilizzata per verifi- 2 e =5 |2 2 2 =5 |2
care l'uso della scheda o per usufruire della o “C> _8 2 2 o 2 _8 2 GC)
"Richiesta assistenza, NIl 2 |5| 5| 2 Nl 2 |5 ol 2
N 8 |e o g N g2 e ol g
g 2 =352 z 2 =352
STATO CANCELLO: 3 0 o 3] 0 °
I_ |_ |Uscitadallaprogrammazione eritorno alla @ o @ o
—I' = |visualizzazione dello stato cancello (vedi © ©
[ [
Cap.5.1.). o 3 o 3
N a N K
= [0) k= o}
§ o N =z § o N |z
2 olE 0 2 olE 0
[ =10 kel = =0 ke
6. MESSA IN FUNZIONE 7 & £lEo © 7 |a £ Ez ©
5' < ] [e) E o 5‘ < o ] E =)
$8 2 585 3 S8 2 589 3
6.1. VERIFICA DEGLIINGRESSI =R 5 8% e SR 5 8% o
R . X X > < =z O > c =z O
Latabellasottostanteriportalo stato deiledinrelazione allo stato g = § 1 g = § ¢
degliingressi. a 3 a 3
. o z o z
Notare che: Lep Acceso = contatto chiuso N _ g _
Lep spento = contatto aperto 5 ° % 5 o %
Verificare lo stato dei leds di segnalazione come da Tabella. © & c © & c
. . . S 1S =4 5 £ z
Funzionamento leds di segnalazione stato 3 S w 3 S w
] Is] o) 9] o O
(—LEDS ACCESO SPENTO A g = I o = N
FCA Finecorsa libero Finecorsa impegnato @ 2 5 @ 2 5
FCC Finecorsa libero Finecorsa impegnato 8 © 8 ©
: . . c C
OPEN B Comando aftivato Comando inattivo 3 2 3 2
o (%3 o 1%
OPEN A Comando attivato Comando inattivo © s . o
FSW OP Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate 582 582
FSW CL Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate 92 5 92 5
. . . ©w (%2}
STOP Comando inattivo Comando attivato Gg}g 3 g.g 3
\ EDGE Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate ) ml= oo R ml= g o R
. . A £8%g | S z2%9g S
Notabene:Innerettola condizione deileds conil cancello chiuso ariposo. 2|28 8~ o 2|98 8l5 o
°23§% 5 °lgaflEl 5| 2
S50=Z|gl £ | ~ S0=Z|&| E ©
7. PROVA DELL'AUTOMAZIONE 0208 8| S |o 0252 8| E|o
. . . . 5022 o | £ |t so2lal | 8|t
Altermine della programmazione, controllare il corretto funziono- < %g g9l 5| % |8 < %8 £l 3 5|8
mento dellimpianto. 5 ElE © |9 5 E|l € <3
Verificare soprattutto 'adeguata regolazione della forza e |l s 2| E 5|2 s B &2 2
f T TR RTIN] - = O o O
correttointervento dei dispositivi disicurezza. Oc ol £ | & O Sc |8 £ 3 0
8o |2 5| = 8o |0l 5| 0
53518 5 33|38 5| 2
<« £g |2 ¢ < o 2| & | @
=l oo & o = o2& g o
= ] == |2 O
&l 00 = &l 00 ¥ &
° 28 ° 28
c C
55 55
0= 0=
Q Q
< <
9 3 9 3
= |= > a o =]
6 o |E é g 2 <6 o |E é é e
5% % <2 ES 52 2 €3 ES
6 £ o/l 29 OG5 £ 5z &9
o O || O] < |9 2|0 O gl O] < |9
~ o o) oz e} = o) oz e}
@ |3 oz z @ @ Qg oz z @
s |5 < 8| |5 <
O O
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CONTROL BOARD SPRINT 382

1. WARNINGS

Important: Before attempting any work on the control board

(connections, maintenance), always turn off power.

- Install, upstream of the system, a differential thermal breaker with
adequate tripping threshold.

- Connectthe earth cable to the appropriate terminal on the J7
connector of the equipment (see fig.2).

- Always separate power cables from control and safety cables
(push-button, receiver, photocells, etc.). To avoid any electric
noise, use separate sheaths or ashielded cable (with earthed
shield).

2. TECHNICAL SPECIFICATIONS

~

(Power supply 230V~ ( +6% -10%) - 50 Hz

Absorbed power 10w
Motor max. load 1000 W
Accessories max. load 05A
Operating ambient temperature -20°C +85 °C
Protection fuses 2 (see fig. 1)

Function logics Automatic / "Stepped" automatic /
Semi-automatic / Safety devices / Semi-automatic B /

Dead-man C / "Stepped" semi-automatic / Mixed Log. B+C

3. LAYOUT AND COMPONENTS

O

@)

[ o/

i

—
o

RADIO
FCA D OPEN O FSWa sTOPO
) " E]Ij
FCC O OPEN O FSW O EDGE O
A oL SAFE
Fi
O . O
& 3 4y ? z 4 .
P S 9 o 2o = & 8 3
f<i-3 32 ¢ ++5; 883 = 3 zZ-y
NI
12 3 45 67 8 910 1112 13 14 n
M—s = d ] O J6
LIMITS  ENCODER J1) ACCESSORIES MOTOR N J7

Work time Programmable (from 0 to 4 min.)
Pause fime Programmable (from 0 to 4 min.)
Thrust force Adjustable over 50 levels Dt SIGNALLNGANDPROGRAMMINGDISPLAY
Terminal board inputs  Open / Partial opening / Safety devices af opng. / Led INPUTS STATUS CONTROL LED
Safety devices at clsng. / Stop / Edge / Power supply + Earth J1 LOW VOLTAGE TERMINAL BOARD
On-connector inputs Opening and closing limit-switches / Encoder 12 CONNECTORFORRADIO-RECEIVER MODULE
Terminal board outputs  Flashing lamp - Motor - 24 Vdc accessories power
supply - 24 Vidc indicator-ight / Timed output. - Fail safe 3 ENCODER CONNECTOR
Rapid connector 5-pin card connection for radio-receiver module J5 LIMIT -SWITCH CONNECTOR
Programming 3 keys (+ - F) and display, "basic" or "advanced' mode J6 MOTORS AND FLASHING LAMP CONNECTION TERMINAL BOARD
Basic mode programmable functions Function logic - Pause time - Thrust J7 230 VAC POWER SUPPLY TERMINAL BOARD
Force - Gate direction
Advanced mode programmable funcfions  Torque af inifial thrust - Braking - Fl MOTORS AND TRANSFORMER PRIMARY WINDING FUSE (F 5A)
Fail safe - Pre-flashing - Indicator-light/Timed output - F2 LOW VOLTAGE AND ACCESSORIES FUSE (T 800mA)
Opening and closing safety devices logic - e
Encoder - Decelerations - Partial opening time - F F" PROGRAMMING PUSH-BUTTON
\_ Work time - Assistance request - Cycle counter/ - '-" PROGRAMMING PUSH-BUTTON
4. ELECTRIC CONNECTIONS + "+" PROGRAMMING PUSH-BUTTON
=S
z =z & 3 5 8 ¢ é i s & 8 s w
J5 J3 §<§m§§58__++53 8%%Z§Q-Z_IJ7
N L~~~
”jm12345678910111201314151617PENL
LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
H s gl
2
SIE R . :
230Vac =
] R 24 \de max. 60W
I - 230 Vac
i ’ 50Hz

For connection of the

photocells and safety

devices, see paragraph
4.1.

STOP

ENCODER
(optional)

PARTIALLY OPEN

LIMIT-SWITCH TOTALLY OPEN

NB.: The capacitor is supplied with the operator.

Fig. 2




4.1. Connection ofphotocellsandsafety devices

Before connecting the photocells (or other devices) we advise
you to select the type of operation according to the movement
area they have to protect (see fig.3):

Opening/closing Opening safety
safety devices devices

B
2

"Edge"safety devices

& Closing safety device Fig.y

Opening safety devices: they operate only during the gate

opening movement and, therefore, they are suitable for

protecting the area between the opening leaf and

fixed obstacles (walls, etc) against the risk of impact and
crushing.

Closing safety devices: they operate only during the gate
closing movement and, therefore, they are suitable for
protecting the closing area against the risk of impact.

Opening/closing safety devices: they operate during the gate
opening and closing movements and, therefore, they
are suitable for protecting the opening and closing
areas against the risk of impact.

"Edge" safety devices: they operate during the gate opening
and closing movements and, therefore, they are suitable
for protecting the areas between the moving leaf and
fixed obstacles (pillars, walls, etc) against the risk of
shearing and dragging.

Encoder (optional): operates during the gate opening and
closing movements and, therefore, it is suitable for
protecting the opening and closing area against the risk
of impact, crushing, shearing and dragging.

N.B. If two or more safety devices have the same function

(opening, closing, opening and closing, edge), the contacts

must be connected to each other in series (fig. 4).

N.C. contacts must be used.

Connection of two N.C. contacts in series
(e.g. Photocells, Stop, Edge, etc.)

oO—F"o— "%

O  Fig. 4

N.B: If safety devices are not used, jumper connect the terminals
as shown in fig. 5.

-

Connection of no safety device

>
<

- - ++

STOP
EDGE

|
E

OPEN
OPEN
FSwW OP
FSW CL
TX-FSW

3 45 67 8 910 1112

L]

\_ Fig. 5 /

The most common photocell and safety device lay-outs are
shown below (from fig. 6 to fig. 13).

/ Connection of a closing safety device and an opening
safety device

>
<

5 -
e - - t++

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
TX-FSW
W.L.

1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L]
—_

Fig. y
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Connection of an "edge" safety device

24V

STOP

2o+ 4+

=
=

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
TX-FSW

3 45 67 8 910 1112

Lo

Fig. 7/
~

N

Connection of a pair of photocells for opening

>
A

zz%d%g N é_i
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
— |
RX X
i
L {2
O .
2| - +|2
Has

Fig. 8/
\

N

Connection of a pair of closing photocells

4V

TX-FSwW

- - ++

i
=

OPEN
OPEN

8 9 10 11 12

X

-

ofsfelm]-
e
+ 1
1]

\ I_ Fig.9/
/ Connection of a pair of opening photocells, a pair of \
closing photocell and an edge safety device

>

<

%d 5 2
z Z %% EJ
< grd T F+ s
1 2 3 45 67 8 910 1112
RX CL TXCL

RX OP

. =

+ 1

i
o[l w]n]=

Fig. 10
N




/ Connection of two pairs of closing photocells and two\
edge safety devices

o =
ZEOO%g__ [
i<f-3 358 T+ =
12 345 67 8 9101112

,—_lro—ro;

CL1 TXCL1

HEORE
L e
+
[~T=]

RXCL2

o] -]

+

R
o] alwfw]

Fig. 11

/

@nnection of a pair of closing photocells, a pair of openi@
photocells and a pair of opening/closing photocells

3 z
5 & A 2 4
58 - ++ ¢

E

OPEN
OPEN

FSW OP
FSW CL

12 3 45 6 7 8 910 1112

ﬂ

RX CL

B :

f :

ofsfe]m]~

L1 1]~
2|+

+
RX OP/CL

HEENE

TX OP/CL

RX OP

a[=[w]n]=
ol
+ 1
N | =
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Fig.

/ Connection of a pair of closing photocells and a pair of\
opening/closing photocells
>

<

5 3 & =
z =z . o 2
1 2 3 45 6 7 8 910 1112
RX CL TXCL

1
2]
L e
2|+ _ 2l
[

TX OP/CL RX OP/CL Flg ]3/

N/

~

Connection of two N.O. contacts in parallel
(e.g. Open A, Open B)

e

.

4

/

Fig. 1
\

4.2. J7 Terminal board - Power supply (fig. 2)

POWER SUPPLY (terminals PE-N-L):
PE: Earth connection

N : 230 V~ power supply ( Neutral )
L : 230 V~ power supply ( Line )

NB.: For correct operation, the board must be connected to the
earth conductor in the system. Install an adequate differential
thermal breaker upstream of the system.

4.3. Jé6Terminal board - Motors and flashing lamp (fig. 2)

MOTOR - (terminals 13-14-15): Motor connection.

In gearmotors with a built-in control unit, this connectionis pre-
wired standard. For leaf opening direction, see basic
programming in Chpt 5.1.

LAMP - (terminals 16 -17): Flashing lamp output (230 V ~)

4.4. J1 Terminal board - Accessories (fig. 2)

OPEN A - "Total Opening" command (terminal 1): any pulse
generator (push-button, detector, efc.) which, by closing
a contact, commands total opening and/or closing of the
gate leaf.

To install several total opening pulse generators, connect
the N.O. contacts in parallel (see fig. 14).

OPEN B - "Partial opening " or "Closing" command (terminal
2): any pulse generator (push-button, detector, etfc.)
which, by closing a confact, commands partial opening
and/or closing of the gate leaf. In the B and C logics, it
always commands gate closure.

Toinstallseveral partial opening pulse generators, connect
the N.O. contacts in parallel (see fig. 14).

12



FSW OP - Opening safety devices contact (terminal 3): The
purpose of the opening safety devices is to protect the leaf
movement area during opening. During opening, in the A-
AP-S-E-EP logics the safety devices reverse the movement
of the gate leaves, or stop and restart the movement when
they are released (see advanced programming in Chpt
5.2). During the opening cycle in logics B and C, they
interrupt movement. They never operate during the closing
cycle.

If the Opening safety devices are engaged when the gate
is closed, they prevent the leaf opening movement.
Toinstallseveral safety devices, connectthe N.C. contacts
in series (fig.4).

NB.: If no opening safety devices are connected, jumper
connect inputs OP and -TX FSW (fig. 5).

FSW CL - Closing safety devices contact (terminal 4): The
purpose of the closing safety devices is fo protect the leaf
movement area during closing. During closing, in the A-
AP-S-E-EP logics, the safety devices reverse the movement
of the gate leaves, or stop and reverse the movement
when they are released (see advanced programming in
Chpt 5.2). During the closing cycle in logics B and C, they
interrupt movement. They never operate during the
opening cycle. If the Closing safety devices are engaged
when the gatfe is open, they prevent the leaf closing
movement.

Toinstallseveral safety devices, connectthe N.C. contacts
in series (fig.4).

NB.: If no closing safety devices are connected, jumper
connect terminals CL and -TX FSW (fig. 5).

STOP - STOP contact (terminal 5): any device (e.g. a push-
button) which, by opening a contact, is able to stop
gate movement.

Toinstall several STOP devices, connect the N.C. contacts
in series.

NB.: If STOP devices are not connected, jumper connect
the STP and - ferminals.

EDGE - EDGE safety device contact (terminal 6): The purpose of
the "edge" safety device is to protect the leaf movement
area during opening/closing against fixed obstacles (pillars,
walls, etc.). In all logics, during opening and closing, the
safety devices reverse gate leaf movement for 2 seconds.
If the safety devices operate again during the 2-seconds
reversing time, they STOP movement without any reversing.
If the Edge safety devices are engaged while the gate is
closed or open, they prevent the leaves movement.
Toinstallseveral safety devices, connectthe N.C. contacts
in series (fig.4).

NB.: If edge safety devices are not connected, jumper
connect the EDGE and - inputs. (fig. 5).

- Negative for power supply to accessories (terminals 7 and

8)

+ 24Vdc - Positive forpower supply to accessories (terminals
9 and 10)
Important: Accessories max. load is 500 mA. To calculate
absorption values, refer to the instructions for individual
accessories.

TX -FSW - Negative for power supply to photocell transmitters
(terminal 11)
If you use this terminal for connecting the negative for
supplying power to the photocell tfransmitters, you may,
if necessary, also use the FAILSAFE function (see advanced
programming in Chpt 5.2).
If this function is enabled, the equipment checks
operation of the photocells before every opening or
closing cycle.

W.L. - Power supply to indicator-light / timed output (terminal
12)
Connect a 24 Vdc - 3 W max indicator-light or timed
output, if necessary, between this terminal and the +24V
supply (see advanced programming in Chpt 5.2).To
avoid geopardising correct operation of the system, do
not exceed the indicated power.
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4.5. ConnectorJ2 - Rapid connection to radio-receiver module

The control unit is designed to house a 5-pin radio-receiver
module. To install, cut out power and fit the module in the
appropriate J2 connectorinside the control unit.

Thisdone, observe the radio-receiverinstructions formemory-
storing the remote control. Whenthe remote controlhasbeen
stored, it controls START just like any command device.

4.6. ConnectorJé - Limit-switches rapid connection (fig.2)

This input is infended for rapid connection of the opening and
closing limit-switches designed to stop the leaf, or for start of
decelerations or for braking (see advanced programming in
Chpt.5.2.).Ingearmotors with abuilt-in controlunit, thisconnection
is pre-wired as standard (fig. 2). For leaf opening direction, see
advanced programming in Chpt 5.2.

4.7. Connector J3 - Encoder rapid connection (fig.2)

This input is designed for rapid connection of the Encoder
(optional). Tofitthe encoderonthe motor, referto the relevant
instructions.

The presence of the encoderis signalled - when the gearmotor
is running - by the flashing of the "Encoder" LED on the board.
When the encoder is used, the control unit knows the exact
position of the gate while it ismoving.

The encoder controls the adjustments of some of the control
unit'sfunctionsin adifferentway (partialopening or deceleration
- see advanced programming in Chpt 5.2) and as an anti-
crushing device.

If the gate strikes an obstacle during opening or closing, the
encoderimmediately reversesthe gate leaffor2seconds. Ifthe
encoder operates again during the 2-secondsreversing fime,
it STOPS movement without commmanding any reversing.



5. PROGRAMMING

To program operation of the automated system, you have to
accessthe"PROGRAMMING" mode.
Programming is splitinto two parts: BASIC and ADVANCED.

5.1. BASIC PROGRAMMING

To access BASIC PROGRAMMING, press key F;
eifyoupressit (and holdit down), the display showsthe name of
the first function.
eifyourelease the key, the display shows the value of the function
that can be modified with keys + and -.
«if you press F again (and hold it down), the display shows the
name of the next function, etc.
*when youreach the last function, press F to exit the program,
and the display resumes showing the gate status.
The following table shows the sequence of functions accessible in
BASIC PROGRAMMING:

BASIC PROGRAMMING

Display

Function

FUNCTION LOGICS (see tab. 3/a- g):
= Aufomatic
= "Stepped" automatic
="Safety" Automatic
=Semi-automatic
="Stepped" Semi-automatic
= Dead-man
="B"Semi-automatic
=Mixed Log. (B opening / C closing)

/
/

/
L

/
[

PAUSE TIME:

I~ |7 | Thishaseffectonlyifthe aufomatic logic was
selected. Adjustable froml_|  to= Y sec.

in one-second steps.

Subsequently, display changes to minutes

andtensofseconds (separated by apoint)

andtimeisadjustedin 10-second steps, up

to the maximum value of =, | minutes.

E.g.ifthe displayshowsz:_f 5, pause timeis
2min. and 50 sec.

FORCE:

Adjusfs Motorthrust.

[l | =minimum force
, | =maximum force

~
i~

|
~

OPENING DIRECTION:

Indicatesthe gate opening movementand
makes it possible not to change the motor
andlimit-switch connectionsonthe terminal
boord

i~
~—
\\I

= = Right-hand opening movement
= — =Left-hand opening movement

GATE STATUS:
Exit from programming and return to gate
sfcn‘us viewing.

| ['] = Closed
Now opening

I
4
—

I::| I:: N
NN
Inn
B (9
393
33
® [0)

Q.

"FAIL SAFE" tripped (chpt. 5.2)
Now closing
=Now reversing
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5.2. ADVANCED PROGRAMMING

To access ADVANCED PROGRAMMING, press key F and, as you
hold it down, press key +:

eif yourelease key +, the display indicates the name of the first
function.

¢if you release key F too, the display shows the value of the
function that can be modified with keys + and -.

eif you presskey F (and holdit down), the display showsthe name
ofthe next function, andifyourelease it, the value that can be
modified with keys + and - is shown.

*when you reach the last function, press F to exit the program,
and the display resumes showing the gate status.

The following table shows the sequence of functions accessible in
ADVANCED PROGRAMMING:

ADVANCED PROGRAMMING @ + @

Function

MAXIMUMTORQUE ATINITIAL THRUST:
The motor operate at maximum torque| [
(ignoring the forque setting) at start of
movement. Useful for heavy leaves.

,’ =Active

= Disabled

Display

/
!

|

/
L

|
~

FINALBRAKING:
When the gate engages the opening or| |
closing limit-switch, a braking stroke can -
be selected to ensure the leaf is stopped
immediately. If decelerations are selected,
brcrk/nlg starts when they finish.

| |
~
-~

At L1 L] value, braking is d/sabled -
Time can be adjusted from [l | to =]
sec. in 0.1-second steps.
E.g. if the display indicates 1, braking
time is 1 second.
1" = Braking disabled
from/[ ] |to =[] =Timed braking
FAIL SAFE:
— [— | If this function is activated, it enables a| _ __

|
\l

function test of the photocells before any
gate movement. If the test fails (phofocells
not serviceable signalled by value 15 on
the display), the gate doesnot start moving.

/ =Active
= Disabled

PRE-FLASHING (55):
I~ | | Activates the flashing lamp for 5 seconds| ||
before start of movement.

—1 = Disabled

- = Only before opening
=Only before closing
=Before every movement

|
~!

1

INDICATOR-LIGHT:

IF] ] is selected, the output functions as| |
a standard indicator-light (lighted at
opening and pause, flashing at closing,
and off when gate closed).

Courtesy light: Different figures correspond
to timed activation of the output, which
can be used (by a relay) to power a
courtesy Icrmp Time can be adjusted from
[ sec. in 1-second steps, and
! min. in 10-second steps.

I
-~
-

from |/ ’fo !




Display

Function

Electric lock command and 'traffic lights'
functions: o

If you press key - from the [ [_] setting, the
command for the /_: / closing electric lock
is activated;

If you press - again, the command for the
E = —'closing and opening electric lock is set:
/f you press the - key again, you can set the
'fraffic lights' functions (= = and =
1"l = Standard indicator-light

from /|| [ to'~] | = Timed outout.
= | = electric lock command before

opening movement

Display

Function

1

[

Pre-limit switch DECELERATION:

You can select gate deceleration before
the opening and closing limit-switches
have been ftripped.

Time can be adjusted from [ ] to 5
If an encoder is used, the adjustment is nof
determined by time but by motor revs, thus
obtaining greater deceleration precision.

— I_I

Deceleration disabled

T
Il =
| lto~ = = Deceleration enabled

!
L

]
I/
om/ ]

=

Post-limitswitch DECELERATIONS:

= = = electric lock command before _ IZ] |You can select gate deceleration afterthe| I~ | |—

open/ng and closing movements i opening and closing limit-switches have —r

= = = 'raffic lights' function: the output is been fripped. -

active in "open" and "open on pause” status Time c%nOAb © czdjuge;:l from L/ L] to L5

and is disabled 3 seconds before the closing sec. in -seconds e,p,s,

manoeuvre starts. The maximum value of_| =/ corresponds to

Note: thereis 3seconds of pre-flashing before about 7 cm. . .

the ol If an encoder (optional) is used, the

- e_c osifgf;nc;n%efu?r . . th tout adjustment is not determined by time but

= ramic ”/g S L"mc lon: the output is by motor revs, thus obtaining greater

acT/ve.only in "closed" status. deceleration precision.

Attention: do not exceed the output's

o 00 G4V W, I necestan, 717 - Decelerton disabied

oufside they equipmeﬁt PPy from/ ] [to] ] = = Deceleration enabled
_ CLOSING PHOTOCELLSLOGIC: | PARTIALOPENING: o
Il |_ |Select the tripping mode of the closing| — __ [l I || You can adjust the width of leaf partial| || |_
/ 11 photocells. Uy - / i opening. I

They operate for the closing movement
only: they stop movement and reverse it
when they are released, or they reverse it
immediately.

' =Reverse onrelease

— — =Reverseimmediately whenopening

OPENING PHOTOCELLSLOGIC:

Select the ftripping mode of the opening
photocells.

They operate for the opening movement
only: they stop the movement and restart
it when they are released, or they reverse it
immediately.

! =Reverseimmediately when closing
1 — = Restart movement on release

ENCODER:

If the encoder is used, you may select its
presence.

If the encoder is present and enabled,
"decelerations" and "partial opening" are
confrolled by the encoder (see relevant
paragraphs).

The encoder operates as an anfi-crushing
device: If the gate strikes an obstacle during
opening or closing, the encoderimmediately
reverses gate leaf movement for 2 seconds.
If the encoder operates again during the 2-
seconds reversing time, it stops movement
(STOP) without commanding any reversing. If
no sensor is supplied, the parameter must be
seton/ | []. Ifthereisthe encoder, adjust the
sensitivity of the anti-crushing system, by varying
the parameter between [ | | (maximum
sensitivity) and'= = (minimum sensitivity).

~] == Encoder active and

from [} | to*
sensitivity ad/usfmenf

I '] =Encoder disabled
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Time can be adjusted from | | to ="
sec. in 0.1-second steps.

If an encoder (optional) is used, the
adjustment is not determined by time but
by moftor revs, thus obtaining greater
precision of partial opening.

E.g. for a gate with a sliding speed of 10 m
/min, value 11/ corresponds fo about 1.7
metres of opening.

E.g. for a gate with a sliding speed of 12 m
/min, value 11/ corresponds to about 2
metres of opening.

I

WORK TIME:

We advise you to set a value of 5 to 10
seconds over the time taken by the gate fo
travel from the closing limit-switch to the
opening limit-switch and vice versa. This will
protect the motor against any overheating
if a limit-switch fculs
Adjustable from [
one-second sfeps
Subsequently, viewing changes to minutes
and tens of seconds (separated by a point)
and time is adjusted in IO second steps, up
to a maximum value of ! minutes.

E.g. if the display shows i—. ': work time is 2
min. and 50 sec.

to'= = sec. sec. in

Attention: the set value does not exactly
match the motor's maximum operating time,
because the latter is modified according fo
the performed deceleration spaces.

~—
\\l
-~




Display Function

— | ASSISTANCE REQUEST (combined with next
/—] — | function): 11 11
If activated, at the end of countdown
(seftable with the next function i.e. "Cycle
programming") it effects 2 sec. (in addition
to the value already set with the PF function)
of pre-flashing at every Open pulse (job
request). Can be useful for setting
scheduled maintenance jobs.

= =Active
— — = Disabled

CYCLEPROGRAMMING:
— — | For setting countdown of system operation Il_/l I~

Ly - cycles. Settable (in thousands) from o = -

to = 5 thousand cycles.

The displayed value is updated as cycles
proceed.

This function can be used tfo check use of
the board or to exploit the "Assistance

request”.

[

GATE STATUS:
Exit from programming and return to gate
status viewing (see Chpt5.1.).

i~
~

6. START-UP

6.1. INPUTS CHECK

The table below shows the status of the LEDs in relation to to the
status of the inputs.
Notethefollowing: Lep uenrep = closed contact
Lep ofr = open contact
Check the status of the LEDs as per Table.

Operation of the signalling status LEDs

LEDS LIGHTED OFF

FCA Limit-switch free Limit-switch engaged
FCC Limit-swifch free Limit-switch engaged
OPEN B Command activated Command inactive
OPEN A Command activated Command inactive

FSW OP Safety devices disengaged| Safety devices engaged
FSW CL Safety devices disengaged| Safety devices engaged
STOP Command inactive Command activated
EDGE Safety devices disengaged| Safety devices engaged

NB.: The status of the LEDs while the gate is closed at rest are shownin bold.

7. AUTOMATED SYSTEM TEST

When you have finished programming, check if the system is
operating correctly.

Mostimportant of all, check if the force is adequately adjusted
andif the safety devices are operating correctly.
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(

PLATINE ELECTRONIQUE SPRINT 382 )

1. AVERTISSEMENTS

Aftention: Avant tout type d'intervention sur la platine électronique

(connexions, entretien), toujours couper le courant.

3. SCHEMA ET COMPOSANTS

- Prévoir en amont de l'installation un disjoncteur magnétothermique
différentiel ayant un seuil d'intervention adéquat.

- Connecterlaterre dlaborne spécifique prévue surle connecteurJ7
de la platine (voir fig.2).

- Toujours séparerles cébles d'alimentation des cdbles de commande
et de sécurité (poussoir, récepteur, photocellules, etc.). Pour éviter
toute perturbation électrique, utiliser des gaines séparées ouun cdble
blindé (avec blindage connecté a la masse).

2. CARACITERISTIQUES TECHNIQUES

(Tension d'alimentation 230V~ (+6% -10%)-50H )

° @

[ o/

AN
O

RADIO

FCA O OPEN © FSWo SToPO
B oP

P14

reporter au paragraphe 4.1.

Puissance absorbée 10W o © o o rgw e mee o
Charge maxi moteur 1000 W H] F
Charge maxi_accessoires 05A 05 . 3 N O
Température d'utilisation 20 °C +55 °C @ fefo; s B8 --++1c¢ gfs -2 0z-,
Fusibles de protection 2 (voir fig. 1) @ no
Logiques de fonctionnement  Auforafique / Aufomatique "pas & pas' / o i 1 O J
Semi-automatique / Sécurité / Semi-automatique B / N4
Homme mort C / Semi-automatique "pas ¢ pas" / Log. mixte B+C Fig. 1
Temps de fonctionnement Programmable (de 0 & 4 mn)
Temps de pause Programmable (de 0 & 4 mn)
Force de poussée R&gicble sur 50 niveaux DL AFFICHEURDESI(%NALISATIQN ETPROGRAMMATION
Entrées bornier Open / Open partiel / Sécurités en ouv. / Led LED DE CONTROLE DE L'ETAT DES ENTREES
Sécurités en ferm. / Stop / Bord / Alimentation+Terre It BORNIER BASSE TENSION
Enir.ees conn.ecteur IFln de course ouverTulre et fermefurel/ Encodeur 12 CONNECTEUR RECEPTEUR
Sorties bornier Feu clignotant - Moteur - Aliment. accessoires 24 Vcc -
Lampe témoin 24 Vcc/Sortie tfemporisée - Failsafe J3 CONNECTEUR ENCODEUR
Connecteur rapide Embrochage platine & 5 broches récepteurs J5 CONNECTEUR FIN DE COURSE
Programmation 3 touches (+, -, F) et afficheur, mode "base" ou "avancée" J6 BORNIER CONNEXION MOTEURS ET FEU CLIGNOTANT
Fonctions programmables mode base Logique de fonctionnement - Temps 17 BORNIER ALIMENTATION 230 VCA
de pause - Force de poussée - Direction portail
Fonctions programmables mode avancé Couple au démarrage - Freindge - F1 FUSIBLE MOTEURS ET PRIMAIRE TRANSFORMATEUR (F 5A)
Failsafe - Pré-clignotement - Lampe témoin/Sortie temporisée - F2 FUSIBLE BASSE TENSION ET ACCESSOIRES (T 800mA)
Logiques sécurités d'ouverture et de fermeture - p—
Encodeur - Ralentissements - Temps d'ouverture partielle - F POUSSOIR DE PROGRAMMATION "f
\__Temps de fonctionnement - Demande d'assistance - Compteur de cycles) - POUSSOIR DE PROGRAMMATION "-"
4. CONNEXIONS ELECTRIQUES + POUSSOIR DE PROGRAMMATION "+"
>
> > % 3 o w S % z W o Ll
[ Q
J5 J3 §<§m§§g§__++'%; §§SZ§D'Z_IJ7
N L~~~
D‘j‘jm'l23456789101112C> 1314 1516 17| PE N L
—
LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
— s L :
o | | :
230Vac =
b R NI 24 \de max. 60W
I - 230 Vac
i 50 Hz
Pour la connexion des
_________ photocellules et des
dispositifs de sécurité, se

STOP

ENCODEUR
(enoption)

OPEN PARTIEL

FIN DE COURSE OPENTOTAL

Fig. 2

Notabene: Le condensateur est fourni avec l'opérateur.
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4.1. Connexion des photocellules et des dispositifs de sécurité

Avant de connecter les photocellules (ou d'autres dispositifs), il est
opportun d'en choisir le type de fonctionnement en fonction de la
zone de mouvement gqu'elles doivent protéger (voir fig. 3):

Sécuritésen Sécuritésen
ouverture/fermeture ouverture

; ;

Sécurités"bord"

& Sécuritésen fermeture Fig.y

Sécurités en ouverture: elles interviennent uniquement durant le
mouvement d'ouverture du portail, elles sont donc indiquées
pour protéger les zones entre le vantail en ouverture et les

obstacles fixes (murs, etc.) contre le risque d'impact et
d'écrasement.

Sécurités enfermeture:ellesinterviennentuniquement durantle mouvement
defermeture du portail, ellessontdoncindiquées pourprotégerla
zone de fermeture contrelerisque d'impact.

Sécurités en ouverture/fermeture: elles interviennent durant les
mouvements d'ouverture et fermeture du portail, elles sont
dont indiquées pour protéger la zone d'ouverture et la zone
de fermeture contre le risque d'impact.

Sécurités "bord": elles interviennent durant les mouvements
d'ouverture et de fermeture du portail, elles sont donc
indiquées pour protéger les zones entre le vantail en
mouvement et les obstacles fixes (piliers, murs, etc.) contre
le risque de cisaillement et d'acheminement.

Encodeur (en option):ilintervient durantles mouvements d'ouverture
et de fermeture du portail, il est donc indiqué pour protéger
lazone d'ouverture et de fermeture contre le risque d'impact,
d'écrasement, de cisaillement et d'acheminement.

N.B. Si deux ou plusieurs dispositifs de sécurité ont la méme fonction

(ouverture, fermeture, ouverture et fermeture, bord), il faut connecter

les contacts en série entre eux (fig. 4).

Il faut utiliser les contacts N.F.

Connexion de deux contacts N.F. en série
(Ex.: Photocellules, Stop, Bord, etc.)

oO—F"o— "%

O  Fig. 4

N.B. Sion n'utilise aucun dispositif de sécurité, ponterles bornes d'aprés

la fig. 5.
4 N

Connexion d'aucun dispositif de sécurité

>
<

- - ++

STOP
EDGE
TX-FSW

|
E

OPEN
OPEN

FSW Op
FSW CL

2 3 45 67 8 910 1112

L]

\_ Fig. 5 /

Onreporte ci-apres les schémas les plus communs de connexion des
photocellules et des dispositifs de sécurité (fig. 6 a fig. 13).
uh

Connexion d'un dispositif de sécurité en fermeture et d'
dispositif de sécurité en ouverture
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Connexion d'un dispositif de sécurité "bord"
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/ Connexion d'une paire de photocellules en fermeIure\
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Connexion d'une paire de photocellules en ouverture,\
d'une paire de photocellules en fermeture et d'un bord
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Connexion de deux paires de photocellules en \
fermeture et de deux bords
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Connexion d'une paire de photocellules en fermeture,
d'une paire de photocellules en ouverture et d'une paire de

photocellules en ouverturg/fermeture
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/ Connexion d'une paire de photocellules en fermeture, ei\
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d'une paire de photocellules en ouverture/fermeture
>

[ N =
z =z ° O o u 2
1 2 3 45 6 7 8 910 1112
RX CL TXCL

L—11]|-
2|+

+
RX OP/CL

HEENE

TX OP/CL

Fig. 13/
~

Connexion de 2 contacts N.O. en paralléle
(Ex.: Open A, Open B)

e

.

Fig. 14

4.2. Bornier J7 - Alimentation (fig. 2)

ALIMENTATION (bornes PE-N-L):

PE: Connexion de terre

N : Alimentation 230 V~ ( Neutre )

L : Alimentatfion 230 V~ ( Ligne )
Nota bene: Pour un fonctionnement correct, il est obligatoire de
connecterlaplatine au conducteurde terre présent dans'installation.
Prévoir en amont du systeme un disjoncteur magnétothermique
différentiel adéquat.

4.3. Bornier J6 - Moteurs et feu clignotant (fig. 2)

MOTEUR - (bornes 13-14-15): Connexion Moteur.

Surles motoréducteurs ot on aprévula centrale incorporée, cette
connexion est déja pré-cdblée en série. Pour la direction
d'ouverture du vantail, voir programmation base Chap. 5.1.
LAMP - (bornes 16-17): Sortie feu clignotant (230 V ~)

4.4. Bornier J1 - Accessoires (fig. 2)

OPEN A - Commande d'"Ouverture Totale" (borne 1): c'est a dire fout
générateurdimpulsion (poussoir, detector, etc.) qui, enfermant
un contact, commande I'ouverture et/ou la fermeture totale
du vantail du portail.

Pour installer plusieurs générateurs d'impulsion d'ouverture
fotale, connecter les contacts N.O. en paralléle (fig. 14).

OPEN B - Commande d' "Ouverture Partielle" ou de "Fermeture"
(borne 2): c'est & dire tout générateur d'impulsion (poussoir,
detector, efc.) qui, en fermant un contact, commande
l'ouverture et/ou la fermeture partielle du vantail du portail.
Dans les logiques B et C, il commande toujours la fermeture

du portail.
Pour installer plusieurs générateurs d'impulsion d'ouverture
partielle, connecter les contacts N.O. en paralléle. (fig.14).




FSW OP - Contact des sécurités en ouverture (borne 3): Lafonction des
sécurités en ouverture est de protéger la zone concernée par
le mouvement du vantail durant la phase d'ouverture. Dans les
logiques A-AP-S-E-EP, durant la phase d'ouverture, les sécurités
invertissent le mouvement des vantaux du portail, ou bien
arrétent et reprennent le mouvement & leur désengagement
(voir programmation avancée Chap. 5.2.). Dans les logiques B
et C, durant le cycle d'ouverture, elles interrompent le
mouvement. Elles n'interviennent jamais durant le cycle de
fermeture.

Les Sécurités d'ouverture, si elles sont engagées avec le portail
fermé, empéchent le mouvement d'ouverture des vantaux.
Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, connecter les
contacts N.F. en série (fig. 4).

Nota bene: Si on ne connecte aucun dispositif de sécurité en
ouverture, ponter les entrées OP et -TX FSW (fig. 5).

FSW CL - Contact des sécurités en fermeture (borne 4): Lafonction des
sécurités en fermeture est de protéger la zone concemnée
contre le mouvement des vantaux durant la phase de
fermeture. Dans les logiques A-AP-S-E-EP, durant la phase de
fermeture, le sécuritésintervertissentle mouvement desvantaux
du portail, ou arrétent et infervertissent le mouvement & leur
désengagement (voir programmation avancée Chap. 5.2.).
Dans les logiques B et C, durant le cycle de fermeture elles
interrompentle mouvement. Elles n'interviennent jamais durant
le cycle d'ouverture. Les Sécurités de fermeture, si elles sont
engagées avec le portail ouvert, empéchent le mouvement
de fermeture des vantaux.

Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, connecter les
contacts N.F. en série (fig. 4).

Nota bene: Si on ne connecte aucun dispositif de sécurité en
fermeture, ponter les bornes CL et -TX FSW (fig. 5).

STOP - Contact de STOP (borne 5): c'est & dire tout dispositif (Ex.:
poussoir) qui, en ouvrantun contact, peut arréterle mouvement
du portail.

Pour installer plusieurs dispositifs de STOP, connecter les
contacts N.F. en série.

Notabene: Sion ne connecte aucun dispositif de STOP, ponter
les bornes STP ef -.

EDGE - Contact de sécurité BORD (borne 6): Lafonction de lasécurité
"oord" est de protéger la zone concernée par le mouvement
du vantail durant la phase d'ouverture / fermeture et les
obstacles fixes (piliers, murs, etc.). Dans toutes les logiques,
durant la phase d'ouverture ou de fermeture, les sécurités
invertissent le mouvement du vantail du portail pendant 2
secondes. Si durant les 2 secondes d'inversion les sécurités
interviennent encore, elles arrétent le mouvement (STOP) sans
exécuter aucune inversion.

Les Sécurités bord, si elles sont engagées avec le portail fermé
ou ouvert, empéchent le mouvement des vantaux.

Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, connecter les
contacts N.F. en série (fig. 4).

Notabene: Siles dispositifs de sécurité bordne sontpas connectés,
ponter les entrées EDGE et -. (fig. 5).

- Négdtif alimentation accessoires (bornes 7 et 8)

+ 24 Vcc - Positif alimentation accessoires (bornes 9 et 10)
Attention: La charge maxi des accessoires est de 500 mA. Pour
calculerles absorptions, se reporter auxinstructions de chaque
accessoire.

TX -FSW - Négatif alimentation des émetteurs photocellules (borne
11)

En ufilisant cette borne pour la connexion du négatif de
I'alimentation des émetteurs photocellules, on peut
éventuellement utiliser la fonction FAILSAFE (voir
programmation avancée Chap. 5.2.).

Si on valide la fonction, la platfine vérifie le fonctionnement
des photocellules avant chaque cycle d'ouverture ou
fermeture.

W.L. - Alimentation lampe témoin/sortie temporisée (borne 12)
Connecter entre cette borne et +24V une lampe témoin
éventfuelle ou une sortie temporisée (voir programmation
avancée Chap. 52) & 24 Vcc - 3 W maxi. Pour ne pas
compromettre le fonctionnement correct du systéme, ne pas
dépasser la puissance indiquée.
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4.5. Connecteur J2 - Embrochage de la platine récepteur
pour telecommande

La centrale est prédisposée pour loger un module radio-récepteur
ab5broches. Pourréaliserl'installation, couperle courant et embrocher
le module dans le connecteur M5 spécifique & l'intérieur de la
centrale.

Respecter ensuite les instructions du radio-récepteur pour la
mémorisation de la télécommande. Aprés la mémorisation, la
télécommande agit comme un dispositif de commande quelconque
sur START.s'effectuer apres coupé le courant.

4.6. Connecteur J6 - Embrochage rapide du Fin de course
(fig. 2)

Cette entrée est prédisposée pour la connexion rapide des fins de
course d'ouverture et de fermeture qui peuvent provoquer l'arrét du
vantail, le début duralentissement oule freinage (voir programmation
avancée Chap. 5.2.). Dans les motoréducteurs ou on a prévu la
centrale incorporée, cette connexion est déja pré-céblée en série
(fig. 2). Pour la direction d'ouverture du vantail, voir programmation
avancée Chap. 5.2.

4.7. ConnecteurJ3-Embrochage rapide del'Encodeur (fig. 2)

Cette entrée est prédisposée pourla connexionrapide de I'Encodeur
(en option). Pourle montage de I'encodeur sur le moteur, se reporter
aux instructions correspondantes.

La présence de l'encodeur est signalée, quand le motoréducteur
est en fonction, par le clignotement du Led "Encodeur" présent sur
la platine.

Avec I'encodeur, la centrale connait la position exacte du portail
durant tfout le mouvement.

L'encodeur permet de gérer les réglages de certaines fonctions de
la centrale de fagcon différente (ouverture partielle et ralentissements,
voir programmation avancée Chap. 5.2.) et comme dispositif anti-
écrasement.

Si'le portail, durant la phase d'ouverture ou de fermeture, heurte un
obstacle, I'encodeur invertit le mouvement du vantail du portail
pendant 2 secondes. Si durant les 2 secondes d'inversion I'encodeur
intervient encore, il arréte le mouvement (STOP) sans exécuter
aucune inversion.



5. PROGRAMMATION

Pourprogrammer le fonctionnement de I'automatisme, il est nécessaire
d'accéder a la modalité "PROGRAMMATION".
La programmation est subdivisée en deux parties: BASE et AVANCEE.

5.1. PROGRAMMATION BASE

Onaccéde & laPROGRAMMATION BASE par l'intermédiaire du poussoir
F:
*en I'enfoncant (et en le maintenant enfoncé) I'afficheur montre le
nom de la premiére fonction.
een relGchant le poussoir, I'afficheur montre la valeur de la fonction
qui peut étre modifiee au moyen des poussoirs + et -.
een appuyant de nouveau sur F (et en le maintenant enfoncé)
I'afficheur montre le nom de la fonction suivante, efc.
eqarrivés 4 la derniere fonction, la pression du poussoir F provoque la
sortie de la programmation et l'afficheur reprend I'affichage de I'état
du portail.
Le tableau suivant indique la séquence des fonctions accessibles en
PROGRAMMATION BASE:

FRANCAIS
5.2. PROGRAMMATION AVANCEE

Pouraccéder alaPROGRAMMATION AVANCEE, appuyer surle poussoir
F et, en le maintenant enfoncé, appuyer sur le poussoir +:

een rel@chant le poussoir + 'afficheur montre le nom de la premiéere
fonction.

eenreldchant également le poussoir F, I'afficheur montre la valeur de
la fonction qui peut étre modifi€e au moyen des poussoirs + et -.

sen appuyant surle poussoir F (et enle maintenant enfoncé) I'afficheur
montre le nom de la fonction suivante, en le relGdchant il affiche la
valeur qui peut étre modifiée au moyen des poussoirs + et -.

earrivés 4 la derniere fonction, la pression du poussoir F provoque la
sortie de la programmation et l'afficheur reprend I'affichage de I'état
du portail.

La tableau suivant inique la séquence des fonctions accessibles en
PROGRAMMATION AVANCEE:

PROGRAMMATIONAVANCEE (F) + (+)

Afficheur Fonction
PROGRAMMATION BASE @ __ | COUPLE MAXIMUM AU DEMARRAGE:
|_ | 1| Le moteur travaille au couple maximum| |_I
Afficheur Fonction L1 en ignorant le réglage du couple) &| —!
LOGIQUES DE FONCTIONNEMENT (voir tableau 3/a - l'instant initial du mouvement. Utile pour les
| I ?l’ — [ Ivc’mfoux Io'urds.
— A _ = Aufomatique =1 = =Actif
H ' = Automatique "Pas & pas" = = Exclu
5 = Automatique "Sécurité"
= = Semi-automatique FREINAGE FINAL: — =
= ' ' ) . ) | __ | Quand le portail engage le fin de course| |~ | |_
Ci = Semi-automatique "Pas & pas _I'I"" | gouverture ou de fermeture, on peut| I —I
I_ = Homme mort sélectionner un coup de frein pour garantir
= = Semi-automatique "B" I'arrét immédicn‘ du vc:m‘qi/. Sion sélecﬁonm?
BL- Log. mixte (Bouverture / C fermeture) %e;;oéeengsgfrgee; ';serlse freinage commence a
o TEMPS DE PAUSE: o fverc une vo]{eur/l_/ t:;/ IZ fremage esf;n/vol/de
[—1 I—]| Il n'a d'effet que si on a sélectionné la| — I~ e temps est réglable de L] 1 a='Lisen
/ I Ioglgue automatique. Réglable del] all=- .~ pas de 0,1 seconde. 1
55 senpasduneseconde EX: si I'afficheur indique 1 L e temps de
Par la suite, I'affichage change en minutes rl‘r_eI/CLoge correspond a 1 seconde.
et en dizaines de secondes (séparées par i - = Freinage exclu
un point) et le temps se regle en pas de 10 del_ / la='Ll = Freinage temporisé
secondes, jusqu'a la valeur maximale de
| minutes. FAIL SAFE:
| | | Ll'activation de la fonction valide un test de| __ __
Ex: si I'afficheur indique ==, le temps de I _I'| fonctionnement des photocellules avant| | 1 [—I
pause correspond & 2 mn et 50 s. chaque mouvement du portail. Si le test
FORCE échoue (ph?f_??_ellules hors service, signalé
: ar la valeur i =1 sur l'afficheur) le portail ne
[— |7 Ele rég/e la poussée du Moteur. — I gommence pas le mouvemenf.) °
/ L /__/ = force minimum — S - Actif
5 L] = force maximum = = = Exclu
DIRECTION D'OUVERTURE: _ PRE-CLIGNOTEMENT (55):
/_Il I/ Elle indique le mouvement d'ouverture du| — —/ [~ |— | Permet d'activer le feu clignotant pendant 5| __ __
— portail et permet de ne pas modifier les — I~ I | secondes avant le début du mouvement, |1 1 [l
connexions sur le bornier du moteur et du fin "~ O = Exclu
de course. e ,
I ’ . ‘ =11~ = Uniquement avant l'ouverture
- __/ = mouvement d’ouverrure c? droite /__ /__ = Uniquement avant Ia fermeture
= = mouvement d'ouverture d gauche Ul 2 Avant tout mouvement
o ETAT DU PORTAIL: ____ |LAMPE-TEMOIN: o
I— |_ |Sortie de la programmation et retour & I— |—l|Avec la sélection i LI la sortie fonctionne| |~ | [~ ]
—I l'affichage de I'état du portail. 1 comme une lampe-témoin standard i
/__// ! = Fermé (q//umée en fouverfure, gf pause,
/__/ _/ = En phase d'ouverture lcel/gr(;?rgrgifefgrmeefsnerure, éteinte lorsque
=" = En "sTOP" por o ,
73 - ouvert Eclairage de courtoisie: des chiffres
= différents correspondent & ['activation
e En pause AL SAFE" ) temporisée de la sortie, qui pourra étre
== Intervention du "FAIL SAFE" (chap. 5.2) utilisée (par lintermédiaire d'un relais) pour
’,—_’,’—:’I = En phase de fermeture al/menferunelampe de coun‘otste Letemps
LI 1 = En phase d'inversion estréglable dell &= = senpasde 1s,
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Fonction

etde [l a~ | mnenpasdel0s.

Commande électroserrure et fonctions
feu: o

Si & partir de la sélection [l [ on appuie
sur la touche -, la commande pour
I'électroserrure de fermeture /_: | est
activée;

En appuyant de nouveau sur - , on
sélectionne |la commande pour
I'électroserrure de fermeture et d'ouverture
E= en appuyant de nouveau sur la
fouche - on peuf sélectionner les fonctions
feul= = et/= -

] = Lampe femoin standard
!

[y -~
e/

del] |a~ |= Sortie temporisée.

= | = commande de I'électroserrure
avant le mouvement d'ouverture

= =

—

—' = commande de ['électroserrure
avant les mouvements d'ouverture et
fermeture
/= =] = fonction feu: la sortie est active &
I'état d"ouvert" et "ouvert en pause" et se
désactive 3 secondes avant le début de
la manceuvre de fermeture.

Remarque: avant la manceuvre de
fermeture, on aura un pré-clignotement
de 3 secondes.

/= 4/ = fonction feu: la sortie est active
uniquement dans I'état de "fermé".
Afttention: ne pas dépasser la charge
maximum de la sortie (24Vcc-3W). Le cas
échéant, utiliser un relais et une source
d'alimentation & I'extérieur de I'armoire.

Afficheur

Fonction

réglerlasensibilité du systéme anti-écrasement|

en modifiant le paramétre entre [ ] |

(sensibilité maximum) et =/ =] (sensibilité
minimum).
de!”] a5 '==Encodeuractifetréglage de

|
L/

s_nSIb/l/fe
[
LI = Encodeur exclu

]
I

RALENTISSEMENT pré-fin de course:

Onpeutsélectionnerle ralentissement du portail

avant l'intervention des fins de course

d'ouverture et de fermeture.

Le temps est réglable de L -/ / /A 44,

Si on a prévu d'utiliser I'encodeur, /e reg/oge

n'est pas déterminé par le temps mais par le

nombre de tours du moteur, obtenant une plus

grande précision du ralentissement.

0

[y l? lentissement exclu

7 -0

de /_/ a = Ralentissement actif

RALENTISSEMENT post-fin de course:
Onpeutsélectionnerle ralentissement du portail
aprés l'intervention des fins de course
d'ouverture et de fermeture.

Le temps est réglable de 1_//_/ a /__/ .

Si on a prévu d'utiliser I'encodeur, le réglage
n'est pas déterminé par le temps mais par le
nombre de tours du moteur, obtenant une plus
grande précision du ralentissement.

i I?c:len f/ssemenf exclu

de a = Ralentissement actif

~
\I

-~

LOGIQUES PHOTOCELLULES DE FERMETURE:

Sélectionner la modalité d'intervention des |/

photocellules de fermeture.

Elles interviennent exclusivement sur le
mouvement de fermeture: elles bloquent le
mouvement et I'invertissent au
désengagement, ou I'invertissent
immédiatement.

I} ) .
= = Inversion au désengagement

1 1= = Inversion immédiate en ouverture

|
~!

LOGIQUES PHOTOCELLULES D'OUVERTURE:
Sélectionner la modalité d'infervention des
photocellules d'ouverture.

Elles interviennent exclusivement sur le
mouvement d'ouverture. elles bloquent le
mouvement et le reprennent au
désengagement, ou l'invertissent
immédiatement.

I/

- = Inversion immédiate en fermeture

1= = Reprennent au désengagement

OUVERTURE PARTIELLE:

Onpeutrégler lalargeurde l'ouverture partielle
du vantail. _ _

Le temps est réglable de I la :’ /s en pas
de 0,1 seconde.

Si on a prévu d'utiliser l'encodeur (en option),
le réglage n'est pas déterminé par le temps
mais parle nombre de tours du moteur, obtenant,
une plus grande précision d'ouverture partielle.
Ex. Pourun portaildontla vitesse de coulissement,
est égale & 10 m/mn, valeur // /I sont environ
1,7 metres d'ouverture.

Ex. Pourun portaildontla vitesse de coulissement,
est égale & 12 m/mn, valeur // /| sont environ
2 metres d'ouverture.

|
~

|\|. |
~—

ENCODEUR:

Sion a prévu I'utilisation de I'encodeur on peut
en sélectionner la présence.

S'il est présent et actif, "ralentissements" et
"ouverture partielle" sont gérés par I'encodeur
(voir par. correspondants).

L'encodeur fonctionne comme dispositif anti-
écrasement: si le portail, durant la phase
d'ouverture ou de fermeture, heurte un
obstacle, I'encodeur invertit le mouvement du
vantail du portail pendant 2secondes. Si durant
les 2 secondes d'inversion I'encodeur intervient
encore, il arréte le mouvement (STOP) sans
exécuter aucune inversion.

En l'absence du capteur, le parametre doit
étreplacésur| | [ ]. Enprésence de l'encodeur,

[

TEMPS DE FONCTIONNEMENT:

Il est opportun de sélectionner une valeur de
5+10secondes supérieure au temps nécessaire
auportailpouraller du fin de course de fermeture
au fin de course d'ouverture et vice versa. Ceci
préserva le moteur des surchauffes éventuelles
en cas de rupfure des fins_ de course.
Réglable de L a = 5 ’— s en pas d'une
seconde.

Par la suite, I'affichage change en minutes et
en dizaines de secondes (séparées par un
point) et le temps se regle en pas de 10
secondes, jusqu'd la valeur maximumde —I, |
minutes. o

EX: si I'afficheur indique l:f Sie temps de
fonctionnement correspond a 2 mn et 50 s.

Attention: la valeur sélectionnée ne
correspond pas exactement au temps
maximum de travail du moteur, car ce
dernier est modifié par rapport aux espaces
de ralentissement réalisés.

-~ \I

J
I
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~
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Afficheur Fonction @ % % g
DEMANDE D'A iée a s g |8 g3 3
o \ SSISTANCE (associée & la a £¢ |8 £ie B
I/_Il I_I fonction successive): o) z|& |3 g ; é é
—I'|si elle est activée, au bout du compte a| | 1 LI o % g 15 2 a2 |2
rebours (programmable avec la fonction E $15828 15 cg8 88
successive "Programmation cycles"), elle 0 @ % % % @ 2 oy B3 |& T
effecfue,un pré-clignotement de 2 s (en plus K = cs |5 |2 g . c c % £
c/g ceju: qui a déja éventuellement été ; § % £ |5 £ e |e £
gelecnlonne avec la fonction PF) a chaque & <2 @ 5 g e & B
impulsion d'Open (demande d'infervention). ] e = 1= 8 — % E E 8
Elle peut étre ufile pour programmer des 5 £ |5 |B 5 £ | |5
interventions d'entretien programmé. = EoE |0 2 Eolt o
2 5 83|8<(5 = < 558, |<
] = Acti g S 1459953 S g 9 35353
4 = Active s 2 |g2323= £ 2 [go22233z
— 1 = Exclue 3 E‘%o\%’o 3 %§8C'8<
‘E ; 5659 o £56 % g
= c \ = 2
PROGRAMMATION CYCIES: 3 2/3% 3% = 3§ 3¢
o =225 2902
— = Permet de programmer un compte & rebours| 1~ 1 171 % Zlo8lo° g S50
— | descyclesde fonctionnement de l'installation. i 38°(3 < ‘é’_‘g Gé
Programmable (en milliers) de Ll ad /_—/ % = @ % 5 |®
mille cycles. 8 a
La valeur affichée se met & jour avec la w é g
succession des cycles.La fonction peut étre 3 9 3 § g P
utilisée pour vérifier l'usage de la platine ou E o 2 el® 5 k3] 2% |5
pour se servir de la "Demande d'assistance”. & © 09)’ & © g % 8 & %
= s 8 5| g = c 5 | ¢
2 3 G| o | 3 @ 3 5/ 813
E =] ol 5 35 = Q o 9 9]
_ p g < |¢ 8 < E|l 2 & 8| =
/_I I/_ ETAT DU PORTAIL: 2 S 3 s
. ' . S
- S,Orf{e de la programmation et retour & ° g ko) ? - ®
I'affichage de l'état portail (voir Chap. © %
5.1.). = 3 s
z S = |3
w g |< - & z
= (e} ] & (@] o
B g9 E 2 9
2 & 3| 5|2 2 B 5 § |2
3|3 5 £ g 52 3 2|8
6. MISE EN FONCTION 29 2|8 % o 25| 8
s @ 3 E| 8 S g 3 E| B
SE @ |2/B|3 T 5 |S 3|8
6.1. VE ; "3 £ TlTls =& 2 8:
1. VERIFICATION DES ENTREES 3 £ |5 3 £ 5|5
I - ; \tl) £ c s N c 8
Le Toblequ ci-aprés reporte I'état des Leds en relation avec I'état & § ” & % g
des entrées. S < 5 <
. P [ = [ ] o
Noter que: Lep auumés = contact fermé o} 5
Lep érente = contact ouvert E 5 g 2 5 g
P 12 i . n £
Vérifier I'état des leds de signalisation comme l'indique le Tableau g 5 £ 3 % g
. ' 2 IS = S =
Fonctionnement leds de signalisation d'état < S g 2 5 &
5 5|8 5 8 8
LEDS ALLUMEE ETEINTE s s 3 % 5 g
: : = - ()
FCA Fin de course libre Fin de course engagé E c o °
k : o
FCC Fin de course libre Fin de course engagé § § g %
OPEN B Commande activée Commande inactive ® = = <
OPEN A Commande activée Commande inactive
FSW OP Sécurités désengagées Sécurités engagées % 08 Qg 8
T Py Z —~ . D @ =90
FSW CL Sécurités désengagées Sécurités engagées 8% e zg;“@ g
STOP Commande inactive Commande activée @ éSQ = 585
Ty - — 2800 =
EDGE Sécurités désengagées Sécurités engagées & o2 % 2 c 2 % S2%lsl
. - BEEoL3 | m»—t,@wgg
Nolu’bene. En caractéres gras, la condition des leds avec le portail 09558g 2 5525 g g| 8
fermé au repos. 250718 & 280"/ & | @
°2E |3 5 = 008 2 2]¢
>80 8l ¢\ = |B g5 |t § s
> |3 2| T8 SE8 gz £ 2
7. ESSAI DE L'AUTOMATISME °e” g R g2 °8° |5 2| 2|2
. ~ = ~ 9 IS 0
Au terme dg la programmation, contrdler le fonctionnement 3o o 5 5 % 2 S E g2
correct de linstallation. oy | 3|5 = = \g g % qé
ITe ! ) ol o) [0) Ro) = =
Vérifier surtout le réglage adéquat de la force et lintervention g 2 o E e q§> g 1ElE| g2
correcte des dispositifs de sécurité. < ° 8 g o o8 % % g
¥ © > : 9] S @
3 2% %3 s 2% 13 2
i S a S i B 8 2l B
6| SE 5 t¢ =
> -g—) S0
©3 032
e 23
5 Q 3 3
(ofe! 3¢a
g w
< |= S g2 a | Sl w | &
SIE w EE| B ZE -
> c 2 & S E 5
£ % 52 3 |28 & |5% E|3
gz & g B 39 g E g B 39
o] < W W (o] @ TR - E ® 3 &
4 o] g - al| 0 |< [ O |a
s D w E & 9 N =z zZ
= ) ) 2| w w
S ] °
)
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( EQUIPO ELECTRONICO SPRINT 382 )

1. ADVERTENCIAS 3. LAYOUT Y COMPONENTES
Atencion: Antes de efectuar cualquier tipo de intervencion en el equipo
electrénico (conexiones, mantenimiento), quiten siempre la alimentaciéon O . ONO)
eléctrica. @ [ ] Q IEL@
- Coloquenlineaarribadelainstalacion uninterruptormagnetotérmico (A
diferencial con un adecuado umbral de intervencién. ] - F
- Conectenelcable detierraal especifico borne previsto en el conector @
J7 del equipo (véase fig.2). % %
- Separen siempre los cables de alimentacién de los de mando y de
seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Para evitar cualquier |:|
interferencia eléctrica utilicen vainas separadas o cable blindado
(con blindaje conectado a la masa).
2. CARACTERISTICAS TECNICAS oo
(Tensién de alimentacién 230V~ (+6% -10%) - 50 Hz N @E
Potencia absorbida 10W Foc O OPEN O FW O Epce O
Carga max. motor 1000 W oo H] "
Carga mdx. accesorios 05A . z } O
Temperatura_ambiente -20 °C +55 °C @ f<foz P8 --++0t: git-3s =z,
Fusibles de proteccion N° 2 (véase fig. 1) ‘@ —— a .
Logicas de funcionamiento Automdtica / Automdtica "paso paso” / ENGoDER W O ”M::o J
Semiautomdtica / Seguridad / Semiautomdtica B / O -
Presencia operador C / Semiautomdtica "paso paso" / Lég. mixta B+C Fig. 1
Tiempo de trabajo Programable (de 0 a 4 min.)
Tiempo de pausa Programable (de 0 a 4 min.) - p p
Fuerza de empuje Regulable en 50 niveles DL DISPLAYDESENALIZACIONYPROGRAMACION
Entradas en regleta de bornes Open / Open parcial / Disp. de seguridad Diodo DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADAS
enap. /Disp. de seguridad en cierre / Stop / Borde / Aimentacion+Tierra J1 REGLETA DE BORNES BAJA TENSION
Entradas en conector Fin de carrera apertura y cierre / Encoder 12 CONECTOR RECEPTOR
Salidas en regleta de bornes  Destellador - Motor - Aliment.accesorios 24
Vdc - Luz testigo 24 Vdc/Salida temporizada - Fail safe J3 CONECTOR ENCODER
Conector rapido Acoplamiento tarjetas de 5 pin receptore J5 CONECTOR FIN DE CARRERA
Programacion 3 teclas (+ -, F) y pantalla, modo "base" o "avanzado” Jé REGLETA DE BORNES CONEXION MOTORES Y DESTELLADOR,
Funciones programables modo base Légica de funcionamiento - Tiempo J7 REGLETA DE BORNES ALIMENTACION 230 VAC
de pausa - Fuerza de empuje - Direccion cancela
Funciones programables modo avanzado  Par de arranque - Frenado - Fl FUSIBLE MOTORES Y’ PRIMARIO TRANSFORMADOR (F 5A)
Fail safe - Predestello - Luz testigo/Salida temporizada - F2 FUSIBLE BAJA TENSION Y ACCESORIOS (T 800mA)
Légica disp. de seguridad de apertura y cierre - EX—
Encoder - Deceleraciones - Tiempo apertura parcial - F PULSADOR PROGRAMAC'QN F
\_ Tiempo trabajo - Solicitud asistencia - Contador de ciclos/ - PULSADOR PROGRAMACION "-"
4. CONEXIONES ELECTRICAS + PULSADOR PROGRAMACION "+"
>
z =z & 3 5 8 : é i s & 8 s w
J5 J3 §<§m§§58__++53 8%SZ§Q-Z_IJ7
e Y Y Y Y VY aV aaV a V aa VaaY a B~~~
D‘3‘3E123456789101112C>1314151617PENL
—
LIMITS ~ ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
1] C _
........ o
o | :
230Vac —
] R NI 24 \de - max. 60W
I N 230 Vac
* . 50 Hz
Para la conexién de las
_________ fotocélulasy de los
dispositivos de seguridad,
remitanse al parrafo 4.1.
STOP
ENCODER OPEN PARCIAL Fig. 2
(opcional)
FINDE CARRERA OPENTOTAL Nota: El condensador se suministra con el operador.

28



4.1. Conexion fotocélulas y dispositivos de seguridad

Antes de conectarlasfotocélulas (u otros dispositivos) es conveniente
elegir el tipo de funcionamiento en base a la zona de movimiento

que deben proteger (véase fig. 3):

) " ) Dispositivos
Dispositivos de seguridad de seguridad
en apertura/cierre en apertura

Dispositivos de
seguridad "borde"

Qisposi’rivos qe seguridad Fig.y
en cierre

Dispositivos de seguridad en apertura: infervienen sélo durante el

movimiento de apertura de la cancela, por lo tanto son

adecuados para protegerlazonaentre lashojasen apertura

y obstdculos fijos (paredes, etc.) confra los riesgos de

impacto y aplastamiento.

Dispositivos de seguridad en cierre: intfervienen sélo durante el
movimiento de cierre de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger la zona de cierre contra el riesgo
de impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen durante los
movimientos de aperturay cierre de la cancela, porlo tanto
son adecuados para proteger la zona de apertura y la de
cierre contra el riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad "borde":intervienen durante los movimientos
de apertura y cierre de la cancela, por lo tanfo son
adecuados para proteger la zona entre la hoja en
movimiento y obstaculos fijos (pilares, paredes, etc.) contra
el riesgo de amputaciéon y arrastre.

Encoder (opcional):interviene durante los movimientos de apertura
y cierre de la cancela, por lo tanto es adecuado para
proteger la zona de apertura y cierre contra el riesgo de
impacto, aplastamiento, amputacion y arrastre.

NOTA: Si dos o mas dispositivos de seguridad tienen la misma funcién

(apertura, cierre, aperturay cierre, borde de seguridad) los contactos

deben conectarse en serie entre si (fig. 4).

Deben utilizarse contactos N.C.

Conexidén de dos contactos N.C. en serie
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)

oO—F"o— "%

O  Fig. 4

NOTA: Sino se utilizan dispositivos de seguridad, hay que puentearlos
bornes como se indica en la fig. 5.

-

Conexién de ningln dispositivo de seguridad

>
<

5 4 -
58 -~ ++

FSwW OP
FSW CL
TX-FSwW

|
E

OPEN
OPEN

2 3 45 67 8 910 1112

L]

\_ Fig. 5 /

Seguidamente se incluyen los esquemas mds comunes de conexiéon
de fotocélulas y dispositivos de seguridad (de fig. 6 a fig. 13).

/ Conexi

6n de un dispositivo de seguridad en cierre y de
un dispositivo de seguridad en apertura

>
<

5 o 3 :
z =z 3 4 2
1 2 3 45 6 7 8 910 1112

L]
—_

Fig. y

/ Conexién de un dispositivo de seguridad "borde" \

4V

- - ++

STOP
EDGE

4
=

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
TX-FSW

2 3 45 67 8 9 10 1112

Lo

\_ Fig. 7/

/ Conexién de una pareja de fotocélulas en apertura \

>
S

29

zz%d%g N é_i
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
— |
RX X
i
L {2
O .
2| - +|2
Has

Fig. 8/

Conexidén de una pareja de fotocélulas en cierre \

N

4V

- - ++

TX-FSwW

i
=

OPEN
OPEN

8 9 10 11 12

X

=
\ I_ Fig. 9/

/ Conexién de una pareja de fotocélulas en apertura, de\
una en cierre y de un borde
>

SEEORE

<

%d N =

z 7 & 8 - o g
MR RN B
1 2 3 45 67 8 910 1112

RX CL TXCL

1
L2}

ge T
B P

5| +

RX OP

HEENE

Fig. 10
N




/ Conexién de dos parejas de fotocélulas en cierre y de\

Fig. 11

OPEN
A
OPEN
B

dos bordes

>
5 3ay " g
FghE - FF

W.L.

CL1 TXCL1

HEORE
L e
+
[~T=]

CL2 RXCL2

o] alwfw]

/

/Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre, de uncN
en apertura y de una en apertura/cierre

>

o N =
2.z 2 28 8 2 4
1 2 3 45 6 7 8 910 1112

ﬂ

RX CL

]

ofsfe]m]~

L1 1]~
2|+

+

HEENE

TX OP/CL

RX OP/CL

RX OP

a[=[w]n]=

Fig.

12

/ Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre y de\

\_ Fig. 13/

/ Conexién de 2 contactos N.A. en paralelo \

una en apertura/cierre

>
<

a uw N
2l -- 44

TX-FSW
W.L.

OPEN

A
OPEN

B
FSwW OP
FSW CL

(VI VAR VI VAR VI VA VI VIR VIR VRN
1 2 3 45 67 8 910 1112

RX CL TXCL

[N
+
o alw]n]=

+
TX OP/CL RX OP/CL

(P. ej.: Open A, Open B)

e

.

Fig. 14

- /
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4.2. Regleta de bornes J7 - Alimentacion (fig. 2)

ALIMENTACION (bornes PE-N-L):

PE: Conexion de ftierra

N : Alimentacién 230 V~ ( Neutro )

L : Alimentacién 230 V~ ( Linea)
Nota: Para un correcto funcionamiento es obligatoria la conexion
de la tarjeta al conductor de tierra presente en la instalacion.
Coloquen linea arriba del sistema un adecuado interruptor
magnetotérmico diferencial.

4.3. Regleta de bornes J6 - Mofores y destellador (fig. 2)

MOTOR - (bornes 13-14-15): Conexién Motor.

Enlos motorreductores donde estd previstala centralincorporada,
esta conexiéon ya esta precableada en serie. Para la direccién de
apertura de la hoja, véase programacion base Cap. 5.1..
LAMP - (bornes 16-17): Salida destellador ( 230 V ~)

4.4. Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 2)

OPEN A - Mando de "Apertura Total" (borne 1): se entiende cualquier
emisor de impulsos (pulsador, detector, efc.) que, al cerrar un
contacto, manda la apertura y/o cierre total de la hoja de la
cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura total,
conecten los contactos N.A. en paralelo (fig.14).

OPEN B - Mando de "Apertura Parcial" o "Cierre"(borne 2): se
entiende cualquier emisor de impulsos (pulsador, detector,
etc.) que, alcerrarun contacto, mandala aperturay/o cierre
parcial de la hoja de la cancela. En las I6gicas B y € manda
siempre el cierre de la cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura parcial,
conecten los confactos N.A. en paralelo (fig.14).




FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne 3):
La funcién de los dispositivos de seguridad en apertura es
proteger la zona interesada por el movimiento de la hoja
durante la fase de apertura. En las légicas A-AP-S-E-EP,
durante la fase de apertura, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de las hojas de la cancela, o bien
detienen y reanudan el movimiento cuando se liberan
(véase programacién avanzada Cap. 5.2.). En las ldgicas B
y C, durante el ciclo de apertura interrumpen el movimiento.
Nunca intervienen durante el ciclo de cierre.

Los dispositivos de seguridad de apertura, si estn ocupados
con la cancela cerrada, impiden el movimiento de apertura
de las hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Sino se conectan dispositivos de seguridad en apertura,
puenteen las entradas OP y -TX FSW (fig. 5).

FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4):La
funcion de los dispositivos de seguridad en cierre es proteger
la zona interesada por el movimiento de las hojas durante la
fase de cierre. En las I6gicas A-AP-S-E-EP, durante la fase de
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento
de las hojas de la cancela, o bien detienen e invierten el
movimiento cuando se liberan (véase programacion
avanzada Cap. 5.2.). Enlas l6gicas B y C, durante el ciclo de
cierre intferrumpen el movimiento. Nunca intervienen durante
el ciclo de apertura. Los dispositivos de seguridad de cierre,
si estdn ocupados con la cancela abierta, impiden el
movimiento de cierre de las hojas.
Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en cierre,
puenteen los bornes CL y -TX FSW (fig. 5).

STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier dispositivo
(p. €j.. pulsador) que, al abrir un contacto, puede detener
el movimiento de la cancela.

Parainstalar varios dispositivos de STOP conectenlos contactos
N.C. en serie.

Nota: Si no se conectan dispositivos de STOP, puenteen los
bornes STP y -,

EDGE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6): La
funcion de los dispositivos de seguridad "borde" es proteger
la zona interesada por el movimiento de la hoja durante la
fase de apertura / cierre y obstaculos fijos (pilares, paredes,
etc.). En todas las légicas, durante la fase de apertura o
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento
de la hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los
2 segundos de inversion los dispositivos de seguridad
infervienen de nuevo, detienen el movimiento (STOP) sin
efectuar ninguna inversiéon.

Los Dispositivos de seguridad borde, si estdn ocupados conla
cancela cerrada o abierta, impiden el movimiento de las
hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad borde,
puenteen las entradas EDGE e -. (fig. 5).

- Negativo alimentacion accesorios (bornes 7 y 8)

+ 24 Vdc - Positivo alimentacion accesorios (bornes 9 y 10)
Atencién: La carga méxima de los accesorios es de 500 mA.
Para calcular las absorciones remitanse alas instrucciones de
cada accesorio.

TX -FSW - Negativo alimentacion transmisores fotocélulas (borne 11)
Utilizando este borne para la conexidn del negativo de la
alimentacién de los transmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcién FAIL SAFE (véase
programacion avanzada Cap. 5.2.).

Si se habilita la funcidn, el equipo verifica el funcionamiento
de las fotocélulas antes de cada ciclo de apertura o cierre.

W.L. - Alimentacion luz testigo/salida temporizada (borne 12)
Conectar entre este borne y el +24V una eventual luz testigo
o salida temporizada (véase programacion avanzada Cap.
5.2) a 24 Vdc - 3 W maéx. Para no perjudicar el correcto
funcionamiento del sistema, no hay que superar la potencia
indicada.
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4.5. Conector J2 - Introduccion de la tarjeta receptora
para telemando

La central estd predispuesta para alojar un moédulo radio-
receptor de 5 pines. Para proceder a la instalacion, quite la
alimentacién eléctrica e intfroduzca el mddulo en el especifico
conector J2 en el interior de la central.

Siga las instrucciones del radio-receptor para la memorizacion
del telemando. Una vez memorizado, el telemando actla
como un dispositivo de mando cualquiera sobre el START.

4.6. Conector J6 - Acoplamiento répido Fin de carrera
(fig. 2)

Esta entrada estd preparada para la conexion rapida de los
fines de carrera de apertura y de cierre que pueden mandar
la parada de la hoja, o bien el inicio de la deceleracion, o bien
el frenado (véase programacion avanzada Cap. 5.2.). En los
motorreductores donde estd prevista la central incorporada,
esta conexién ya estd precableada en serie (fig. 2). Para la
direccién de apertura de la hoja, véase programaciéon
avanzada Cap. 5.2.

4.7. ConectorJ3- Acoplamiento rapido Encoder (fig. 2)

Esta entrada estd preparada para la conexidén répida del
Encoder (opcional). Para el montaje del encoder en el motor,
véanse las correspondientes instrucciones.

La presencia del encoder estd indicada, cuando el
motorreductor estd en funcionamiento, por el destello del
Diodo "Encoder" presente en la tarjeta.

Con el uso del encoder la central conoce la exacta posicion
de la cancela durante todo el movimiento.

El encoder permite gestionar las regulaciones de algunas
funciones de la central de modo diferente (apertura parcial y
deceleraciones, véase programacién avanzada Cap. 5.2.) y
como dispositivo antiaplastamiento.

Si la cancela, durante la fase de apertura o cierre, choca
contra un obstaculo, el encoder invierte el movimiento de la
hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2
segundos de inversion el encoder interviene de nuevo, detfiene
el movimiento (STOP) sin efectuar ninguna inversion.



5. PROGRAMACION

Paraprogramarel funcioqomienTo delaautomaciénhay que acceder
al modo "PROGRAMACION".
La programacion se divide en dos partes: BASE y AVANZADA.

5.1. PROGRAMACION BASE

Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el pulsador F:

s presiondndolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el
nombre de la primera funcién.

esoltandolo, la pantalla muestra el valor de la funcidn, que puede
modificarse con las teclas + vy -.

spresionando ofra vez F (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funcién sucesiva, etfc.

euna vez llegados a la ultima funcién, presionando el pulsador F se
sale de la programacidén y en la pantalla aparece de nuevo el
estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales

puede accederse en PROGRAMACION BASE:

PROGRAMACION BASE

Pantalla

)

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO (véase tab. 3/a -

Funcién

e
I

1T

/
L = Automatica
Automatica "Paso-paso”
Automatica "Disp. de seguridad"
Semiautomatica
Semiautomatica "Paso-paso”

= Presencia operador

= Semiautomdtica "B"
[~ = Log. mixta (B apertura / C cierre)

TIEMPO DE PAUSA:

Sélo tiene efecto si se ha seleccionado la
I6gica automdtica. Regulable de L ol
=5 seg. a pasos de un segundo.
Seguidamente la visualizacion pasa a ser
en minutos y decenas de segundos
(separados por un punto) y el tiempo se
regula a pasos de 10 segundos, hasta el
valor méximo de = | minutos.

EJ.: si la pantalla indica =5, el tiempo de
pausa corresponde a 2 min. y 50 seg.

FUERZA:
Regula el empuje del Mofor.

"] | = fuerza minima

L[] = fuerza maxima

|\
|

DIRECCION DE APERTURA:
Indica el movimiento de apertura de la
cancela y permite no cambiar las
conexiones en la regleta de bornes del
motor y del fin de carrera.

| = Movimiento de apertura a la derecha
= Movimiento de apertura alaizquierdal

ESTADO CANCELA:
Salida de la programacion y regreso a la
visualizacion del estado de la cancela.

~

—
™

Cerrada

En fase de apertura

En "STOP"

Abierta

= En pausa

Intervencion del "FAILSAFE" (cap.5.2.)
En fase de cierre

= En fase de inversion

1
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5.2. PROGRAMACION AVANZADA

Para acceder ala PROGRAMACION AVANZADA presionen el pulsador
F, y manteniéndolo presionado, presionen el pulsador +:

eal soltar el pulsador + la pantalla muestra el nombre de la primera
funcion.

*qal soltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor de la
funcioén, que puede modificarse con los pulsadores + vy -.

s presionando el pulsador F (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funcién sucesiva, mientras que al soltarlo
se visualiza el valor, que puede modificarse con los pulsadores + vy -.

e*una vez llegados a la dltima funcién, presionando el pulsador F se
sale de la programacion y en la pantalla aparece de nuevo el
estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencjo de las funciones a las cuales
puede accederse en PROGRAMACION AVANZADA:

PROGRAMACION AVANZADA (F) + (+)

Pantalla Funcién Por defecto

PAR MAXIMO DE ARRANQUE:

El motor trabajo al par méaximo (ignorando la
regulacion de par) en el momento inicial del
movimiento. Util para hojas pesadas.

1/

[ ]

[
L

/= Activo
— = Excluido

i

FRENADO FINAL :

Cuando lacancelaocupa el fin de carrera de
apertura o cierre, se puede seleccionar un
golpe para garantizar la parada inmediata
de la hoja. Si se seleccionan deceleraciones,
el frenado iniciara al final de las mismas.
Convailorl_{ [/ elfrenado esta deshabilitado.
El tiempo puede regularse de o la='l]
seg. a pasos de 0,1 segundos.

EJ.: si la pantalla indica ol el tiempo de
frenado corresponde a 1 segundo.

\
—
|
1

I~
i

de

[} = Frenado excluido
!l |a~=[] = Frenado temporizado

FAIL SAFE:

La activacion de la funcion habilita un test de
funcionamiento de las fotocélulas antes de
cada movimiento de la cancela. Siel test falla
(fotocélulas fuera de servicio, indicado por el
vcr/or/_/ ':/ enlapantalla) la cancela noinicia
el movimiento.

= = Activo

- = Excluido

i~

I
\l
|
\I

[y

PREDESTELLO (5 s.):
Permite activar el destellador durante 5 s.
antes del inicio del movimiento.

~
\l

|\

~

—1 = Excluido
= Sélo antes de la apertura
_ = Solo antes del cierre
I =Antes de cualquier movimiento

LUZ TESTIGO: o

Con la seleccién [l ] Ia salida funciond
como luz testigo estandar (encendida en
apertura y pausa, destellante en cierre,
apagada con la cancela cerrada).

Luz de techo: cifras diferentes corresponden
a la activacion temporizada de la salida,
que podra utilizarse (mediante un relé
para alimentar una luz de techo. El tiempQg
puede regularse de || a5 = seg. q

pasos de 1seg., yde [[]a~ [ min. q

Il

~!

pasos de 10 segundos.




Pantalla Funcién Pantalla Funcioén

Mando electrocierre y funciones semaforo:
Si desde la configuracion [/ [ ] se presiona
la tecla - se activa el mando para la
electrocerradura de cierre = |;
presionando de nuevo - se programa el
mando para la electrocerradura de cierre
y de apertura E = , presionando de nuevo
latecla-se pueclen progromarlas funciones
semdforo = = y = .

= luz Teshgo esfondcrr

de!] | aH | = Salida temporizada.
/_: | = mando electrocerradura antes del
movimiento de apertura

= = =mando dela electrocerradura antes
/cL e los movimientos de apertura y cierre
-

= funcién semaforo: la salida estd
ochvo en estado de "abierto" y "abierto en
pausa"y se desactiva 3 segundos antfes de
que empiece la maniobra de cierre. Nota:
antes de la maniobra de cierre se produce
un predesfe/o de 3 segundos.

= = = funcion semaforo: la salida sélo estd
activa en el estado de "Cerrada".
Atencién: no superen la carga maxima de
la salida (24Vdc-3W). Si fuera necesario
utilicen un relé y una fuente de
alimentacién externa al equipo.

DECELERACION pre-fin de carrera:

Se puede seleccionar la deceleracion de
la cancela antes de la intervencion de los
fines de carrera de apertura y CIerre

El tiempo puede regularse de | [ a5 5.
Si esta previsto el uso del encoder, Ia
regulacién no estd determinada por el
tiempo, sino por el nimero de revoluciones
del motor, obteniendo asi una
deceleracién mas precisa.

= Deceleracién excluida
| a5l & = Deceleracién activa

ol
~Z|

LOGICA FOTOCELULAS CIERRE:
Seleccionar el modo de intervencion de las
fotocélulas de cierre.

Sélo intervienen en el movimiento de cierre:
bloquean el movimiento y lo invierten cuando
se liberan, o lo invierten inmediatamente.

= = Inversién cuando se liberan
1 = = Inversién inmediata en apertura

-~
|
~!

DECELERACION post-fin de carrera:

Se puede seleccionar la deceleracion de
la cancela después de la intervenciéon de
los fines de carrera de operfurcr y cierre

El tiempo puede regularse de [ [l a =[]

a pasos de 0,02 seg.,

Si esta previsto el uso del encoder, la
regulacion no esta determinada por el
tiempo, sino por el nimero de revoluciones
del motor, obteniendo asi una
deceleraciéon mas precisa.

1] = Deceleracion excluida

de/’] ,’a,_:’ "l = Deceleracion activa

LOGICA FOTOCELULAS APERTURA:
Seleccionar el modo de intervencion de las
fotocélulas de apertura.

Intervienen sélo en el movimiento de apertu-
ra: bloquean el movimiento y lo reanudan
cuandoseliberan, o invierteninmediatamente.

" = Inversién inmediata en cierre

— = = Reanudan cuando se liberan

APERTURA PARCIAL:

Se puede regular la anchura de la apertura
parcial de la hoja. o
El tiempo puede regularse de [ o lac L
seg. a pasos de 0,1 segundos.

Si esta previsto el uso del encoder (opcional),
la regulacién no esta determinada por el
tiempo, sino por el nimero de revoluciones
delmotor, obteniendo asiuna aperturaparcial
mas precisa.

Ej.: parauna cancela que tiene una velocidad
de deslizamiento de 10 m/min, valor 1] son
unos 1,7 metfros de apertura.

Ej.: parauna cancela que tiene una velocidad
de deslizamiento de 12 m/min, valor / L/ son
unos 2 metros de apertura.

1T
—

ENCODER:

Si estuviera previsto el uso del encoder se
puede seleccionar la presencia.

Si estuviera presente 'y activo,
"deceleraciones"y "apertura parcial" estan
gestionados por el encoder (véanse
parrafos relativos).

El encoder funciona como dispositivo
antiagplastamiento: si la cancela, durante
la fase de apertura o cierre, choca conftra
un obstaculo, el encoder invierte el
movimiento de la hoja de la cancela du-
rante 2 segundos. Si durante los 2 segundos
deinversion elencoderinterviene de nuevo,
detiene el movimiento (STOP) sin efectuar
ninguna inversion. Si el sensor no estd pre-
sente el pardmetro debe programarse a
[1]. Si el sensor esta presente, hay que
regular la sensibilidad del sistema
anfiaplosfomienfo variando el parametro

entre [ | | (maxima sensibilidad) y = =]
(minima sens:b/ idad).

Il | a 5 5= Encoder activo y
acion de la sensibilidad

= Encoder excluido

o Q

e
Q
e

']

TIEMPO DE TRABAJO:

Es conveniente programar un valor de 5+10
segundos superior al fiempo necesario para
que la cancela vaya del fin de carrera de
cierre al fin de carrera de qpertura y vicever-
sa. Esto protege al motor de posibles
sobrecalentamientos en caso de rotura de los
fines de correro -~

Regulable dell a5 H seg. a pasos de
un segundo.

Seguidamente la visualizacion cambia en
minutos y decenas de segundos (separadas
porun punto) y el tempo se regula a pasos de
10 segundos, hasta el valor méximo de ’—/f /
minuftos.

EJ.: si la pantalla indica /: : el tiempo de
frabajo corresponde a 2 min. y 50 seg.
Atencion: el valor programado no
corresponde exactamente al tiempo
maximo de trabajo del motor, puesto que
éste se modifica en funcién de los espacios
de deceleracién realizados.

\\l
|
\

e~
\\l
| I

~




Pantalla Funcién

SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada con
— |la funcién sucesiva): =717
Si esté activada, al final de la cuenta atras
(que puede programarse con la funcion
sucesiva "Programacioén ciclos") efectua un
predestello de 2's. (ademads del que even-
tualmente ya se ha programado con la
funcion PF ) para cada impulso de Open
(solicitud de intervencién). Puede ser util para
programar intervenciones de mantenimiento
programado.

!/ = Activa

Excluida

e =

PROGRAMACION CICLOS:

Permite programar una cuenta atras de los
ciclos de funcionamiento de Ia instalacion. | LI
Puede programarse (a millares) de /_ / /_ ! a
== mil cicios.

El valor visualizado se actualiza con el
subseguirse de los ciclos.

La funcién puede utilizarse para comprobar el
uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud de

asistencia",

ESTADO CANCELA:
Salida de la programacién y regreso a la
visualizacién del estado de la cancela

|
L
[

(véase Cap.5.1.).

6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

6.1. COMPROBACION DE LAS ENTRADAS

La siguiente tabla indica el estado de los Diodos en relacion con
el estado de las entradas.
Noten que: Diopo encenpbipo = contacto cerrado

Diopo apacaDO = contacto abierto
Comprueben el estado de los Diodos de senalizacion como se
indica en la Tabla.

Funcionamiento de los Diodos de sefalizacién del estado

DIODO ENCENDIDO APAGADO
FCA Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
FCC Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
OPEN B Mando activado Mando inactivo
OPEN A Mando activado Mando inactivo
FSW OP Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
FSW CL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
STOP Mando inactivo Mando activado
EDGE Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados

Nota: Ennegritase indicalacondicion delos Diodos conla cancela cerrada enreposo.

7.

PRUEBA DE LA AUTOMACION

Cuando termine la programaciéon, comprueben que lainstalacion
funcione correctamente.

Comprueben,

especialmente,

que

la fuerza esté

adecuadamente regulada y que los dispositivos de seguridad
infervengan correctamente.
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( ELEKTRONISCHES GERAT SPRINT 382 )

1. HINWEISE

Achtung: vor der Ausfiihrung jeglicher Art von Eingriffen auf dem
elektronischen Gerdt (Anschliisse, Instandhaltung) ist stets die
Stromversorgung abzunehmen.

- Vor der Anlage sollte ein Differential-Wéarmeschutzschalter mit
entsprechender Ausléseschwelle zwischengeschaltet werden.

- DasErdungskabelist an die entsprechende Klemme auf dem Stecker
J7 des Gerdts anzuschlieBen (siehe Abb. 2).

- Die Versorgungskabel sollten stets getrennt von den Kabeln fiir die
Steuerung und die Sicherheitsvorrichtungen (Tasten, Empfénger,
Photozellen, usw.) verlegt werden. Um jegliche elekirischen Stérungen
auszuschlieBen, solliten separate Ummantelungen oderabgeschirmte
Kabel (mit an der Masse angeschlossener Abschirmung) verwendet
werden.

2. TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

3. ANORDNUNG UND KOMPONENTEN

O

@)

[

1]
O

s

RADIO

FCA O OPEN © FSWo SToPO
B oP

P14

(Versorgungsspannung 230 V~ (+6% -10%) - 50 Hz ™
Leistungsverbrauch 10 W Fo © oPEN © FSWO e O
Max. Last Motor 1000 W H] 8
Max. Last Zubehdr 05 A © 58, , & 3 - ©
Temperatur am Aufstellungsort 20 °C +55 °C f<foz 328 --++;:¢ jEs -5z,
Sicherungen Nr. 2 (siehe Abb. 1) @ N
Betriebslogiken Automatik / Automatikbetrieb "Schrittbetrieb" / ENCODER ] 2‘”3‘\4 sAcc:ss;.Ess =2 O “’MI:OJ v )7
Halbautomatik / Sicherheit / Holbautomatik B / h =4 Abb. J
Totmann C / Halbautomatik "Schrittbetrieb” /|  Gem. Logik B+C :
Arbeitszeit Programmierbar (zwischen 0 und 4 Min.)
Pausenzeit Programmierbar (zwischen 0 und 4 Min.) -
Schubkraft Regulierbar auf 50 Stufen DL DISPLAY FUR ANZEIGE UND PROGRAMMIERUNG
Enginge auf Klemmenbrett schat pen 1 0pen rsilweissehl// o Led LED-DIODE FUR KONTROLLE STATUS EINGANGE
icherheitsvorrichtungen beim Offn. /Sicherheitsvorrichtungen beim Schl. / Stop
Leiste VersorgungsErdung J KLEMMENLEISTE NIEDERSPANNUNG
Eingéinge in Stecker Endschatter Offnungsvorgang und Schiievorgang / Encoder J2 STECKER EMPFANGER
Ausgénge auf KlemmenbrettBlinkleuchte - Motor - Versorgung Zubehor 24 J3 STECKER ENCODER
Vdc - Konfrollampe 24 Vdc/getakteter Ausgang - Failsafe 15 STECKER ENDSCHALTER
Schnellstecker Steckung Karten mit & Stiften Empfangskarten 16 KLEMMENLEISTE ANSCHLUSS MOTOREN UND BLINKLEUCHTE
Programmierung Nr.3 Tasten (+, - F) und Display, Modus "Basis' oder "Defailiiert"
Programmierbare Funktionen BasismodusBetriebslogik - Pausenzeit - Schubkraft 37 KLEMMENLEISTE VERSORGU’\"‘G 230 VAC
- Richtung Tor F1 SICHERUNGEN MOTOREN UND PRIMARWICKLUNG TRANSFORMATOR (F 5A)
Programmierbare Funktionen detaillierter ModusAnlaufmoment - Bremsung - F2 SICHERUNGEN NIEDERSPANNUNG UND ZUBEHOR (T 800MA)
Failsafefunktion - Vorblinken - Kontrollampe/Getakteter Ausgang - Logik
Sicherheifen im Offnungs- und im SchlieBvorgang - Encoder -Abbremsungen - F TASTE PROGRAMMIERUNG "F"
N Zeit Teilbffnung - Arbeifszeit - Kundendienstanforderung - Zykluszdhler/ _ TASTE PROGRAMMIERUNG "-"
4. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE + TASTE PROGRAMMIERUNG "+
>
a4 J =
fifos 28 8 - - 44 5 2 58,z Wz,
J5 J3 & & 2 P o u r3 & o o 5 0 7

VI I VA VA VI R Y
ool d1 72737245 6 7 8 910 1112 () [1814 1576 17| PEN L

N L~~~

—
LIMITS  ENCODER ACCESSORIES

MOTOR LAMP

of

\ e

=2
S
o
C
230Vac —
24;\661:: max. 60W

230 Vac
50 Hz

Hinsichtlich des Anschlusses
der Photozellen und der
Sicherheitsvorrichtungen st
auf den Abschnitt 4.1.
Bezug zu nehmen.

STOP

ENCODER OPEN TEILWEISE
(Optional)

ENDSCHALTER OPEN VOLLSTANDIG

Anmerkung: DerKondensatorbefindetsichim Lieferumfang des Antriebs.

Abb. 2
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4.1. AnschluB der Photozellen und der Sicherheitsvorrichtungen

Vordem AnschluB der Photozellen (oder anderen Vorrichtungen) sollte die
Betriebsart entsprechend desBewegungsbereiches, den diese Uberwachen
oderschutzensollen, ausgewdhltwerden (siehe Abb. 3):

Sicherheitsvorrichtungen beim : . )
Offnungs-/SchlieBvorgang Sicherheitsvorrichtungen
beim Offnungsvorgang

B

Sicherheitsvorrichtungen "Leiste"

K Sicherheitsvorrichtungen Abb_y

beim SchlieBvorgang

Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang: diese Vorichtungen greifen
lediglich wahrend der Offnungsbewegung desTorsein, d.h. sie eignen
sich fur den Schutz des Bereichs zwischen dem Fligel im
Offnungsvorgang und festen Hindernissen (Wénden usw.) vor
ZusammenstdBenund Quetschungen.

Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang:diese Vorrichtungen greifen
lediglich w&hrend der SchlieBbewegung desTorsein, sie eignensich
daherflrden Schutzdes SchlieBbereichs vor Aufschlidgen.

Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungs-/SchlieBvorgang: diese
Vorrichtungen greifen wéihrend der Offnungsbewegungundwéihrend
derSchlieBbewegung desTors ein und eignen sich daher sowohl flr
den Schutz des Offnungsbereichs wie des SchlieBbereichs vor
Aufschiégen.

Sicherheitsvorrichtungen "Leiste": diese Vorrichtungen greifen wé&hrend der
Offnungs-undSchlieBbewegungen desTorsein, d.h. sie eignensich fir
den Schutfzzwischen dem Flligelim Bewegungsvorgang und festen
Hindernissen (Pfeilern, Wdanden, usw.) vor der Gefahr von
SchnittschédenundMithahme.

Encoder (optional): diese Vorrichtung greift wahrend der Offnungs- und
SchlieBbewegungen desTorsein, d.h. sie eignet sich flrden Schutz
des Offnungs- und des SchlieBbereiches vor ZusammenstéBen und
Quetschungen, Schnittschédenund Mitnahme.

Anmerkung: haben zweiodermehrere Sicherheitsvorrichfungen die gleiche

Funktion (Offnungsvorgang, SchlieBvorgang, Offnungsvorgang und

SchlieBvorgang, Leiste), so werden die Kontakte in Reihenschaltung

untereinanderangeschlossen (Abb. 4).

Hierbei sollten Arbeitskontakte verwendef werden.

AnschluB derbeiden Arbeitskontakte in Reihenschaltung
(Bsp.: Photozellen, Stop, Leiste, usw.)

o——e "%

e O Abb.4

Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen eingeseizt, so sind die
Klemmen zu Giberbriicken, wie in Abb. 5 angegeben.

-

Kein AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung

[ g 2
z.z2. 20 9858 _ _ £ og
i<f-3 75 8 t+ =
12 345 67 8 9101112

L]

\_ Abb. 5 /

Nachfolgend werden die gebréuchlichsten AnschluBpl&ne flr die Photozellen
unddie Sicherheitsvorrichtungen aufgefuhrt (von Abb. 6 bis Abb. 13).

/ AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung beim SchlieBvorgangund
einer Sicherheitsvorrichtung beim Offnungsvorgang

>
<

5 -
e - - t++

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
TX-FSW
W.L.

1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L]
—_

Abb. 6
/
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AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung "Leiste"

a4 c% =
ZEO°%$__ 2
5“8 ¢ & o 8 tt:c
1 2 3 45 67 8 910 1112

Lo

Abb.7/

N

~

AnschluB eines Photozellenpaaresim Offnungsvorgang

>
A

zz%d%g N é_i
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
— |
RX X
i
L {2
O .
2| - +|2
Has

Abb.8/
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AnschluB eines Photozellenpaaresim SchlieBvorgang

>

S
zz%dgg < §
w - - 2
§<8°F 58 T+
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

X

=
-

SEERE

Abb. 9
=

3

Abb. 10

AnschluB eines Photozellenpaaresim Offnungsvorgang und eines
Photozellenpaaresim SchlieBvorgang sowie einer Leiste

~
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AnschluB von zwei Photozellenpaarenim SchlieBvorgang \
und zwei Leisten

-

o =
ZE OO%g__ E_i
s<8"f 55 8 T+ i
1 2 3 45 6 7 8 910 1112
[ -
Cl1 TXCL1

HEORE
L e
+
[~T=]

RXCL2

o] -]

+

R
o] alwfw]

Abb. 11

/

/ AnschluB eines Photozellenpaars beim SchlieBvorgang, eines Paars
beim Offnungsvorgang sowie eines Paars beim Offnungs-/

SchlieBvorgang _
<

[ -
fefos 2B 8 - 44 b
e g 2 2 2 8§ = = o
[ x
6 o6 ¢ @ » w S

12 3 45 6 7 8 910 1112

ﬂ

RX CL

¥ I

ofsfe]m]~

L1 1]~
2|+

+
RX OP/CL

HEENE

TX OP/CL

RX OP

a[=[w]n]=
ol
+ 1
N | =

Abb.
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AnschluB eines Photozellenpaars beim SchlieBvorgang und eines
Paars beim Offnungs-/SchlieBvorgang

>
<

5 3 & =
z =z . o 2
1 2 3 45 6 7 8 910 1112
RX CL TXCL

L—11]|-
2|+

+
RX OP/CL

HEENE

TX OP/CL

Abb. 13/
\

AnschluB von 2 Ruhestromkontakten in Parallelschaltung
(Bsp.: Open A, Open B)

e

.

Abb. 14

/

4.2. Klemmenbrett J7 - Versorgung (Abb. 2)

VERSORGUNG (Klemmen PE-N-L):

PE : Erdungsanschiul

N : Versorgung 230V~ (Nulleiter)

L : Versorgung230V~(Leitung)
Anmerkung: fur die Gewdhrleistung eines stérungsfreien Betriebs muB die
Karte an den auf der Anlage vorhandenen Erdungsleiter angeschlossen
werden. Vordem System ist ein geeigneter Differential-Wdrmeschutzschalter
zwischenzuschalten.

4.3. Klemmenbrett J6 - Motoren und Blinkleuchte (Abb. 2)

MOTOR - (Klemmen 13-14-15): AnschluB Motor.

Bei den Getriebemotoren, bei denen eine eingebaute Steuerzentrale
vorgesehenist, ist dieser AnschluB bereits serienmd&Big verkabelt. FUr die
Richtung der Offnungsbewegung desFlligels siehe Basisprogrammierung
Kap.5.1..

LAMP - (Klemmen 16-17): Ausgang Blinkleuchte (230V ~)

4.4. Klemmenbrett J1 - Zusatzgercite (Abb. 2)

OPEN A - Befehl "vollstéindige C")ffnung" (Klemme 1): darunter wird jeder
Impulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, derdurch SchlieBung
einesKontaktesdie volistéindige Offnungund/oder SchlieBung desFiligels
desTorssteuert.

FUrdie Installation von mehreren Impulsgebern fur die vollsténdige
Offnungsind die Ruhestromkontaktein Parallelschaltung anzuschlieBen
(Abb. 14).

OPEN B - Befehl "Teil6ffnung" oder "SchlieBung"(Klemme 2):darunter wird
jeder Impulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, der durch
SchlieBung eines Kontaktes die teilweise Offnungund/oderSchlieBung
des FlUgels des Tors steuert. In den Logiken B und C wird stets die
SchlieBung desTors gesteuert.

Far die Installation von mehreren Impulsgebern fUr die teilweise
Offnungsind die Ruhestromkontaktein Parallelschaltung anzuschlieBen
(Abb.14).




FSW OP - KontaktSicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang (Klemme
3): Die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang
liegtim SchutzdesBereichs, dervon derBewegung desFligelsin der
Offnungsphase betroffenist, Inden Logiken A-AP-S-E-EP kehren die
Sicherheitsvorrichtungen wahrend der Offnungsphase die Bewegung
derFllgeldesTorsum oder stoppen die Bewegung und nehmen sie
nach Freiwerden wieder auf (siehe detaillierte Programmierung Kap.
5.2.). In den Logiken B und C wird waihrend des Offnungszyklus die
Bewegung unterbrochen. Diese Sicherheitsvorrichtungen werdennicht
wdhrend des SchlieBzyklus aktiv.

Die Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang verhindern,
sprechensie bei geschlossenem Tor an, die Offnungsbewegung der
Fltigel.

Um mehrere Sicherheitsvorrichtungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen beim
Offnungsvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen OPund -TX
FSWmit Uberbriickungsklemmen zu versehen (Abb. 5).

ESW CL - Kontakt Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang (Klemme
4): Die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang
liegtimSchutz desBereichs, dervon derBewegung der Fligelinder
SchlieBphase betroffenist. In den Logiken A-AP-S-E-EP kehren die
Sicherheitsvorrichtungen wé&hrend der SchlieBphase die Bewegung
der Flugel des Tors um oder stoppen an und steuern die
BewegungsumkehrbeiFreiwerden derSicherheitsvorrichtungen (siehe
detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). In den Logiken Bund C wird
wd&hrend des SchlieBzyklus die Bewegung unterbrochen. Diese
Sicherheitsvorrichtungen werden nicht wéihrend des Offnungszyklus
aktiv. Die Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang verhindern,
sprechensie beioffenem Tor an, die SchlieBbewegung derFltigel.
Um mehrere Sicherheitsvorrichtungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen beim
SchlieBvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen CLund -TXFSW
mif l.']berbrﬁckungsklemmen zuversehen (Abb. 5).

STOP - STOP-Kontakt (Klemme 5): darunter wird jegliche Vorrichtung
verstanden (Bsp.: Taste), die durch Offnung desKontaktes die Bewegung
desTorsanhdlt.

Fur die Installation von mehreren STOP-Vorrichtungen, sind die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung anzuschlieBen.

Anmerkungen: werden keine STOP-Vorrichtungen angeschlossen, so
sind diie Klemmen STPund - mit Uberbriickungsklemmen zu versehen.
EDGE - Kontakt Sicherheitsvorrichtung LEISTE (Klemme 6): Die Funktion der
Sicherheitsvorrichtung "Leiste" liegtim SchutzdesBereichs, dervon der
BewegungdesFligelsin der Offnungsphase /SchlieBphase betroffen
ist, und den festen Hindernissen (Pfeiler, Wé&nde, usw.). In allen
Betriebslogiken kehren die Sicherheiten die Bewegung des Flligels
desTorswahrend der Offnungsphase oder der SchlieBphase flreinen
Zeitraumvon2Sekundenum. Werden die Sicherheiten wé&hrend diesen
2 Sekunden derUmkehrermneut ausgeldst, so haltenssie die Bewegung
an (STOP), ohne eine Umkehr auszufUhren.
Die Sicherheiten Leiste verhindern, werden sie bei geschlossenem
oder beioffenem Tor ausgeldst, die Bewegung derFligel.
Um mehrere Sicherheitsvorrichtungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen Leiste
angeschlossen, so sind die Eingdnge EDGE und - zu liberbriicken.
(Abb. 5).

- Negativ Versorgung Zubehdrgerdte (Klemmen 7 und 8)

+  24Vdc - Positiv Versorgung Zubehérgerdte (Klemmen 9 und 10)
Achtung: die maximale Last desZubehdrsliegt bei 500mA. Um den
jeweiligen Verbrauch zu berechnen, ist auf die Anleitungen der
einzelnenZubehdrteile Bezugzunehmen.

TX -FSW - Negativ Versorgung Ubertragungsgeréite Photozellen (Klemme
1)

Durch Verwendung dieser Klemme fUr den AnschluB desNegativsder
Versorgung der Ubertragungsgerdte der Photozellen kanneventuell
die Funktion FAILSAFE verwendet werden (siehe detaillierte
ProgrammierungKap. 5.2.).

Wird die Funktion aktiviert, Uberprift das Gerdt den stérungsfreien
Betrieb der Photozellen vor der AusfUhrung eines jeden Zyklus zur
Offnung oderzurSchlieBung.

W.L. - Versorgung Kontrollampe/getakteter Ausgang (Klemme 12)
Zwischen dieser Klemme und dem +24V wird eine eventuelle
Kontrollampe oder ein getakteter Ausgang auf 24 Vdc - 3 W max.
angeschlossen (siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). Umden
stérungsfreien Betrieb des Systemsnichtzu beeintréichtigen, solite die
angegebene Leistung nicht liberschritten werden.
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4.5. Stecker J2 - Einsefzen der empféingerkarte fiir die
fernsteurung

Die Steuereinheit ist fUr die Aufnahme eines Funkempfénger-Moduls
mit 5 Stiften eingerichtet. Vor der Montage die Stromversorgung
unterbrechen und das Modul in den entsprechenden Stecker J2
innerhalb der Steuereinheit einfUhren.

Dannsind die Anweisungen des Funkempféngers fUr die Speicherung
der Fernsteuerung zu befolgen. Nach der Speicherung hat die
Fernsteuerung auf die START-Funktion dieselbe Wirkung einer
beliebigen Schaltvorrichtung.

4.6. Stecker J6 - SchnellanschluB Endschalter (Abb. 2)

Dieser Eingang dient dem SchnellanschluB der Endschalterim Offnungs-
und im SchlieBvorgang, die den Stopp des Flugels, den Beginn der
Abbremsungen oder auch die Bremsung einleiten kénnen (siehe
detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). Bei den Getriebemotoren,
bei denen die Steuerzentrale eingebaut ist, ist dieser AnschiluB
bereits serienmdBig vorverkabelt (Abb 2). Fur die Offnungsrichtung
des Fllgels siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.

4.7. SteckerJ3-SchnellanschluB Encoder (Abb. 2)

Dieser Eingang dient dem SchnellanschluB des Encoders (Optional).
Hinsichtlich der Montage des Encoders auf dem Motor ist auf die
entsprechenden Anleitungen Bezug zu nehmen.

Das Vorhandensein des Encoders wird bei eingeschaltetem
Getriebemotor durch das Blinken der LED-Diode "Encoder", die sich
auf der Karte befindet, angezeigt.

Beim Einsatz des Encoders "kennt" die Steuerzentrale die exakte
Position des Tors wdhrend des gesamten Bewegungsablaufs.

Der Encoder erméglicht die Steuerung der Einstellung einiger
Funktionen der Steuerzentrale auf andere Weise (Teild6ffnung und
Abbremsungen, siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.) und
dient als Quetschschutzvorrichtung.

Sollte das Tor wéhrend der Offnungs- oder der SchlieBphase gegen
ein Hindernis stoBen, so kehrt der Encoder die Bewegung des Fligels
des Tors fur einen Zeitraum von 2 Sekunden um. Greift innerhalb
dieser 2 Sekunden der Umkehr der Encoder erneut ein, so wird die
Bewegung angehalten (STOP), ohne daB eine Umkehr ausgefuhrt
wird.



5. PROGRAMMIERUNG

Fur die Programmierung des Antriebs wird auf die Beftriebsart
"PROGRAMMIERUNG"zugegriffen.
Die Programmierungistin zweiBereiche unterteilt: BASIS und DETAILLIERT.

5.1. BASISPROGRAMMIERUNG

DerZugang zur BASISPROGRAMMIERUNG erfolgt Uber die Taste F:
*durch Druck dieserTaste (die dann gedrlckt gehalten wird) zeigt das Display
die Bezeichnung der ersten Funktion an.
*nach dem Loslassen der Taste zeigt das Display den Wert der Funktfion an, der
mitdenTasten +und - ver&ndert werden kann.
edurchermeuten Druck derTaste F (die dann gedrlckt gehalten wird) zeigt das
Display die Bezeichnung dern&chsten Funktion, usw. an.
*beiErreichen derlefzten Funktion fUhrt der Druck der Taste Fzum Verlassen der
Programmierung und das Display zeigt wieder den StatusdesTorsan.
Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge derin der BASISPROGRAMMIERUNG
zugdnglichen Funktionenan:

BASISPROGRAMMIERUNG  (F)

Display Funktion

BETRIEBSLOGIKEN (siehe Tab. 3/a - g):
= Automatik
! = = Automatikbetrieb "Schrittbetrieb”
= Automatik "Sicherheit"
= Halbautomatik
,’:’ = Halbautomatik "Schrittbetrieb"
=Totmann
= Halbautomatik "B"
[~ = Gem. Logik ( B Offnen / C SchiieBen)

/

-~

\
[}

/
L

|
|\\
-~

/
[

PAUSENZEIT:

|| DieserTimerwirkt sichlediglich dann aus, wenn die
/ 1| qutomatische Steuerung eingestellt wurde. Die .
Zeitenkénnenzwischenl_  und'= = sekunden
mit Schritten von jeweils einer Sekunde reguliert|
werden. Nachfolgend schalfet die Anzeige auf|
Minuten und Zehntelsekunden (getfrennt durch
einen Punkt) um. Die Zeitdauer kann mit Schritten
von jeweils 10 Sekunden bis zu einem Héchstwert|
von I, | Minuten eingestellt werden.

BSP: zeigt das Display /_:' ’_:/ an, entspricht die
Pausenzeit 2 Min. und 50 Sek.

KRAFT:
[~ 1| Reguliert den Schub des Motors. /

LV 7 1 = Mindestkraft 1
= 7] = Héchstkraft

OFFNUNGSRICHTUNG: —
— / Zeigt die Offnungsbewegung des Tors an und| — —

/ verhindert eine Verwechslung der Anschlisse —
des Motors und des Endschalters auf dem
Klemmmenbrett.

— =] = Offnungsbewegung nach rechts
= — = Offnungsbewegung nach links

STATUSTOR:
Verlassen der Programmierung und Rlckkehr
zur Anzeige des Status des Tors.

/'] = Geschlossen

= In Offnungsphase

= In "STOP"

= Geoffnet

= In Pause

) = Eingriff des "FAIL SAFE" (Kap.5.2.)
= In SchlieBphase

= In Umkehrphase

I
X
[
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DEUTSCH
5.2. DETAILLIERTEPROGRAMMIERUNG

Um Zugang zur DETAILLIERTEN PROGRAMMIERUNG zu erlangen, ist die Taste F
gedrucktzuhalten undzuséizlich die Taste + zu dricken:

*nach dem Loslassen derTaste +zeigt das Display die Bezeichnung der ersten
Funktionan.

*nachdem Loslassen derTaste Fzeigt das Display den Wert der Funktionan, der
mitdenTasten +und - ver&ndert werden kann.

edurch Druck derTaste F (die dann gedrlckt gehalten wird) zeigt das Display
die Bezeichnung dern&chsten Funktion anundzeigtbeim Loslassen der Taste
denWertan, dermitdenTasten +und - verdndert werden kann.

*beiErreichen derlefzten Funktfion fUhrt der Druck der Taste Fzum Verlassen der
Programmierung und das Display zeigt wieder den StatusdesTorsan.

Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge der in der DETAILLIERTEN
PROGRAMMIERUNG zug&nglichen Funktionenan:

DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG (F) + (+)

Display Funktion

__ | MAXIMALES ANLAUFMOMENT:
[__ ||| Der Motor arbeitet im Moment des Beginns der| |__|
] Bewegung aufdem héchsten Drehmoment (und | —/
ignoriert dabeidie Drehmomentregulierung). Diese
Einstellung ist beischweren Fitigeln hilfreich.

| = Aktiv

o = Aus

ABSCHLUSSBREMSUNG :
Lést das Tor den Endschalterim Offnungs- oderim| |
i SchlieBvorgang aus, so kann eine Bremsung| I __I
angewdhlt werden, um den unverziglichen Stopp
des Flugels zu gewdhrleisten. Sollten die
Abbremsungen angewdhlt worden sein, so beginnt
die Bremsung nach diesen.

BeimWert!_| ] ist die Bremsung ausgeschaltet.
DieZeifisfzwischen/_/ ! undi— ! /_/ Sek. einstellbar,
die Schritte liegen beijeweils 0, 1 Sekunden.

Bsp.: zeigt das Display ! /_/’on, so entspricht die
Bremszeit 1 Sekunde.

17l = Bremsung aus

zwischen/ ] |und="|_] = getaktete Bremsung

FAILSAFE-FUNKTION:

Die Einschaltung dieser Funktion ermdglicht die
Ausfuhrung eines Betriebstests auf den Photozellen Il
vorjederBewegung des Tors. Fdllt der Test negativ
aus (Photozellen auBerBetrieb, angezeigtdurch den
Wem’_/ ’__/ aufdem Display), so beginntdas Tor die
Bewegungnicht.

/= Aktiv

1o = Aus

i~

I
|
~!

VORBLINKEN (5 Sek.):

— | Ermdglicht die Einschaltung der Blinkleuchte far
| |~ | einenZeitraum von & Sekunden vordem Beginn des Il
Bewegungsablaufs.

1o = Aus

/= = Nur vor dem Offnen

= Nur vor dem SchlieBen

= Vor jeder Bewegung

~
~
~

KONTROLLAMPE:
[—1| wira ! L] angewehit, funktioniertderAusgangwie |~ 1 [
eine Standardkontrollampe (eingeschaltet beim Uy
Offnungsvorgang und wéihrend der Pause, blinkend
wdhrend des SchlieBvorganges und ausgeschaltet
beigeschlossenemTor).

Servicelampe: andere Zahlen entsprechen de
geftakteten Aktivierung des Ausgangs, der (Uiberein
Relais) fur die Versorgung einer Servicelampe
verwendet werden kann. Die entsprechende Zeit

kann zwischen /_ / und I_—/ /_—/ Sekunden mit

Schritten von jeweils 1 Sekunde und zwischen ,f /__/

und ’—/f / Minuten mit Schritten von jeweils 10

~

~'
-~




Display

Funktion

Sekunden eingestellt werden.
Steuerung Elektroschloss und Funktionen der Ampel:
Bei Driicken der Taste - von der Einstellung /_ / /_ /
wird die Schaltung fdr das ElektroschloB beim
Schlie@vorgong/: [ aktiviert.
Durch erneutes Driicken der Taste - wird die
Schaltung far das ElektroschloB im SchlieB- und
Offnungsvorgang /— —’crkﬁvien“ durch erneutes
Drucken der Tosfe kdnnen die Funktionen der Ampel
- uno’: e/ngesfellfwerden
[ [ = standara- Konfro//euchfe

Ll | pis™| ’ | = Getakteter Ausgang.
— | = Schaltung ElektroschloB vor der
Offnungsbewegung
= ~' =Schaltung ElektroschloB vor den Offnungs-
undSchl/eBbewegungen
= Ampelfunktion: Der Ausgang ist aktiv im
Zusfcmo’”offen und"offen in Pause"und deaktiviert
sich 3 Sekunden vor dem Beginn des
SchlieBvorgangs.
Anmerkung: Vor dem SchlieBvorgang erfolgt ein
Vorblinken mit der Dauer von 3 Sekunden.
/: - =Ampelfunktion: Der AusgangistnurinZustand
”Geschlossen" aktiv.
Achtung: Die Héchstbelastung des Ausgangs nicht
Uberschreiten (24Vdc-3W). Gegebenenfalls ein
Relais und eine Versorgungsquelle auBerhalb des
Gerdts verwenden.

von / ]

~
\I
~

-~
-~
~!

LOGIKPHOTOZELLEN SCHLIESSVORGANG:

Hier wird die Eingriffsmodalitdt der Photozellen im
SchlieBvorgang angewdhlt.

Diese Photozellen greifen lediglich auf der
SchlieBbewegung ein: sie blockieren die Bewegung
undnehmen sie beiFreiwerden wieder auf, oder sie
kehren die Bewegung unverziglich um.

" = Umkehr bei Freiwerden

_—, — = unverziigliche Umkehr in die Offnungsbewegung

LOGIKPHOTOZELLEN OFFNUNGSVORGANG:
Hier wird dlie Eingriffsmodalitdt der Photozellen im
Offnungsvorgang angewdhlit.

Diese Photozellen greifen lediglich auf der
Offnungsbewegung ein: sie blockieren die Bewegung
undnehmen sie beiFreiwerden wieder auf, oder sie
kehren die Bewegung unverziglichum.

=/ = unverzlgliche Umkehr in die SchlieBbewegung

— = = Wiederauinahme der Bewegung bei Freiwerden

1T
—

ENCODER:

Ist der Einsatz eines Encoders vorgesehen, so kann
dessen Anwesenheitangewdhltwerden.

Sollte der Encoder vorhanden und aktiv sein, so
werden die "Abbremsungen"und die "Teil6ffnung”
Uberden Encoder gesteuert (siehe entsprechende
Abschnitte).

Der Encoder Ubernimmt die Funktion einer
Quetschschutzvorrichtung: sollte das Torwdéhrend der
Offnungs-oderderSchlieBohase gegen ein Hindernis
stoBen, sokehrtderEncoderdie Bewegung derFligels
desTorsfureinen Zeitraum von 2Sekunden um. Greift
wdhrend dieser 2 Sekunden der Bewegungsumkehr
der Encoder erneut ein, so wird die Bewegung
angehalten (STOP), und keine Umkehr ausgefuhrt.
Wenn der Sensor nicht zugeschaltet ist, muB der
Parameterauf] | || gestellt werden. Wenn derEn-
coderzugeschaltetist, muB die Empfindlichkeit des

Quetschschutzsystems durch die Einstellung des
1

Parameters zwischen [ _i _/ (héchste
Empfindlichkeit) und =/ ’_—,’ (niedrigste
Empfindlichkeit) geregelt werden

von/| | bis=] =/=Encoder aktivundEinstellung
derEmpflndI/chkelf

"] '] =Encoderaus
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Display

Funktion

ABBREMSUNG vor dem Endschalter:

Mit diesem Parameterkann die Abbremsung des Tor:
vordem Eingriffder Endschalterim Offnungs-undim
SchlieBvorgang onge wahlt Werden
Die Zeitistzwischen] I / / L und— 5 ’ = e/nsfellbar die
Schritte liegen beijeweils 0,04 Sekun den.

Sollte derEinsatz eines Encoders vorgesehen sein, sg
wird die Einstellung nicht Uber diie Zeit, sondern (ibe
die Anzahl der Umdrehungen des Motors
vorgenommen, die eine hdhere Prdzision de
Teildffnung gewdhrleisten.

Ll Abbremsung ous
7 = 1

zwischen i lund_ ZI = Abbremsung akti

ABBREMSUNG nach dem Endschalter:

Mit diesem Parameterkann die Abbremsung des Tors
nach dem Eingriffder Endschalterim Offnungs-und
im SchlieBvorgang angewdhit Werden
DieZeitistzwischen| ] [_Jund =" [ einstellbar, die
Schritte liegen beijeweils 0,02 Sekunden,
Sollte derEinsatz eines Encoders vorgesehen sein, so
wird dlie Einstellung nicht Uber die Zeit, sondern Uiber
die Anzahl der Umdrehungen des Motors
vorgenommen, die eine héhere Prdzision der
Teilbffnung gewdhrleisten.

= Abbremsung aus

zwischen || [ und =[] = Abbremsung aktiv

TEILOFFNUNG:

Mit diesem Parameterkann die Breite der Teildffnung
desFligelsreguliertwerden.

Die Zeitistzwischen /_ ! lund /:’ /_ ! sek. einstellbar,
die Schritte liegen beijeweils 0, 1 Sekunden.

Sollte der Einsatz eines Encoders (Optional)
vorgesehen sein, so wird die Einstellung nicht tiber die
Zeit, sondern Uiber die Anzahl der Umdrehungen des
Motors vorgenommen, die eine hbhere Prézision der
Teiloffnung gewdhrleisten.

Bsp.. firein Tormit einer Gleitgeschwindigkeit von 10
m/Min. entspricht der Wert / /_ | einer Offnung von
ca. 1,7 Metemn.

Bsp.. furein Tormit einer Gleitgeschwindigkeitvon 12
m/Min., entspricht der Wert i /_/ einer Offnung von
ca.2Metern.

~—
\\l

|
~!

I

ARBEITSZEIT:

Dieser Parameter sollte auf einen Wert eingestellt
werden, derum 5+ 10 Sekunden Uber der Zeit liegt,
die das Tor brauchtf, um vom Endschalter im
SchlieBvorgang  den  Endschalter im
Offnungsvorgang zu erreichen und umgekehrt.
Dadurch wird der Motor vor eventuellen
Uberhitzungenim Falle des Defekts der Endschalter
geschuitzt. -
Einstellbarzwischenl / und= = sekundenmit
Schritten vonjeweils einer Sekunde.

Nachfolgend schaltet die Anzeige auf Minuten und
Zehntelsekunden (die durch einen Punkt getrennt
sind) umund die Zeit wird mit Schritten vonjeweils 10
Sekunden biszummaximalen Wertvon =, i Minuten
eingestellt.

BSP.: zeigt das D/sp/oy
Arbeitszeit 2 Min. und SOSek

—1an, so entspricht die

Achtung: Der eingestellte Wert entspricht nicht
genau der BetriebshSchsizeit des Motors, da diese
jenachden ausgefiihrten Abbremswegen gedndert
wird.
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Onrecommande que toute installation soit doté aumoins d'une signalisation
lumineuse, d'un panneau de signalisation fixé, de maniére appropriée, surla
structure delafermeture, ainsique des dispositifs cités au point “16”.
GENIUS décline toute responsabilité quant & la sécurité et au bon
fonctionnement de 'automatisme siles composants utilisés dans l'installation
n'appartiennent pas dlaproduction GENIUS.

Utiliser exclusivement, pourl'entretien, des pieces GENIUS originales.
Nejamais modifierles composants faisant partie dusystéme d'automatisme.
L'installateur doit fournirtouteslesinformationsrelatives au fonctionnement
manuel du systéme en cas d'urgence et remettre a I'Usager qui utilise
l'installation les"Instructions pourl'Usager" fournies avec le produit.
Interdire aux enfants ou aux tiers de stationner prés du produit durant le
fonctionnement.

Eloigner de la portée des enfants les radiocommandes ou tout autre
générateur d'impulsions, pour éviter fout actionnement involontaire de
['automatisme.

Le transit entre les vantaux ne doit avoir lieu que lorsque le portail est
compléetement ouvert,

L'Usager qui utilise I'installation doit éviter toute tentative de réparation ou
d'infervention directe et s'adresser uniquement & un personnel qualifié.
Tout ce quin'est pas prévu expressément dans ces instructions est interdit.

ADVERTENCIAS PARA ELINSTALADOR

REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

iATENCION! Es sumamente importante parala seguridad de las personas
seguiratentamente las presentesinstrucciones. Unainstalaciénincorrecta
oun usoimpropio del producto puede causar graves danos alas personas.
Lean detenidamente lasinstrucciones antes de instalar el producto.
Losmateriales delembalaje (pldstico, poliestireno, etc.)no debendejarse al
alcance delosnifnos, yaque constituyen fuentes potenciales de peligro.
Guardenlasinstrucciones para futuras consultas.

Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para la
utilizaciénindicadaen el presente manual. Cualquier uso diverso del previ-
sto podriaperjudicarel funcionamiento del productoy/orepresentarfuente
de peligro.

GENIUS declina cualquierresponsabilidad derivada de un uso impropio o
diverso delprevisto.

Noinstalen el aparato en atmdsfera explosiva: la presencia de gasohumos
inflamalbles constituye un grave peligro paralaseguridad.

Los elementos constructivos mecdnicos deben estar de acuerdo con lo
establecidoenlasNormasEN 12604y EN 12605.

Para los paises no pertenecientes a la CEE, ademds de las referencias
normativasnacionales, paraobtenerunnivel de seguridad adecuado, deben
seguirselasNormas arribaindicadas.

GENIUS no esresponsable delincumplimiento de las buenas técnicas de
fabricacion de los cierres que se han de motorizar, asi como de las
deformaciones que pudieranintervenirenla utilizacion.

Lainstalacién debe serrealizada de conformidad conlasNormasEN 12453
yEN 12445, Elnivelde seguridad de la automacién debe ser C+E.
Quitenlaalimentacion eléctrica antes de efectuar cualquierintervencion
enlainstalacion.

Cologuen en la red de alimentacién de la automacién un interruptor
omnipolarcondistanciade aperturade los contactosigual o superiora 3
mm. Se aconsejausarunmagnetotérmico de 6A coninterrupcidnomnipolar.
Comprueben que la instalacion disponga linea arriba de un interruptor
diferencialconumbralde 0,03 A.

Verifiguen que la instalacién de tierra esté correctamente realizada y
conectenlaspartes metdlicasdel cierre.

La automacién dispone de un dispositivo de seguridad antiaplastamiento
constituido porun control de par. No obstante, esnecesario comprobarel
umbraldeintervenciénseginlo previsto enlasNormasindicadasen el punto
10.

Los dispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger posibles
dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento, como por ej.
aplastamiento, arrastre, corte.

Paracadaequipo se aconseja usar porlo menos unasenalizacion luminosa
asicomo un cartel de senalizacion adecuadamente fijado ala estructura
delbastidor, ademas de los dispositivosindicadosenel " 16”.

GENIUS declina toda responsabilidad relativa a la seguridad y al buen
funcionamiento de laautomacidnsise utilizan componentesde lainstalacion
que noseande produccién GENIUS.

Paraelmantenimiento utilicen exclusivamente piezas originales GENIUS
No efectGen ningunamodificacién enloscomponentes que forman parte
delsistemnade automacion.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relatfivas al
funcionamiento delsisternaen caso de emergenciay entregar alusuario del
equipo elmanual de advertencias que se adjunta al producto.

No permitan que ninos o personas se detengan en proximidad del producto
durante sufuncionamiento.

Mantengan lejos del alcance los ninos los felemandos o cualquier otro
emisor de impulso, para evitar que la automacion pueda ser accionada
involuntariamente.
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Sdélo puede transitarse entre las hojas sila cancela estd completamente
abierta.

Elusuariono debe porningdnmotivointentarrepararo modificarel producto,
debe siempre dirigirse apersonal cualificado.

Todo lo que no esté previsto expresamente en las presentes instrucciones
debe entenderse como no permitido

HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

ACHTUNG! Um die Sicherheit von Personen zu gewdhrleisten, sollte die
Anleitung aufmerksam befolgt werden. Eine falsche Installation oder ein
fehlerhafter Betrieb des Produktes kdénnen zu schwerwiegenden
Personenschddenfiihren.

BevormitderInstallation des Produktesbbegonnenwird, soliten die Anleitungen
aufmerksam gelesenwerden.

DasVerpackungsmaterial (Kunststoff, Styropor, usw.) sollte nichtin Reichweite
von Kindern aufbewahrt werden, da es eine potentielle Gefahrenquelle
darstellt.

Die Anleitung sollte aufbewahrt werden, um auchin Zukunft Bezug auf sie
nehmenzukodnnen.

Dieses Produkt wurde ausschlieBlich fUr den in diesen Unterlagen
angegebenen Gebrauch entwickelt und hergestellt. Jeder andere
Gebrauch, dernicht ausdricklich angegebenist, kbnnte die Unversehrtheit
desProduktes beeintréchtigen und/oder eine Gefahrenquelle darstellen.
Die Firma GENIUSlehntjede Haftung fUrSchéden, die durch unsachgemdBen
oder nicht bestimmungsgemd&Ben Gebrauch der Automatik verursacht
werden, ab.

Das Gerdt sollte nicht in explosionsgef&hrdeten Umgebungen installiert
werden: das Vorhandensein von entflalmmbaren Gasen oder Rauchstelltein
schwerwiegendesSicherheitsrisiko dar.

Die mechanischen Bauelemente mussen den Anforderungen derNormen
EN 12604 und EN 12605 entsprechen.

Fur L&nder, die nicht der Europdischen Union angehd&ren, sind fur die
Gewdhrleistung eines entsprechenden Sicherheifsniveaus neben den
nationalen gesetzlichen Bezugsvorschriften die oben aufgefuhrten Normen
zubeachten.

Die Firma GENIUS Ubernimmt keine Haftungim Falle von nicht fachgerechten
AusfUhrungen beiderHerstellung der anzutreibenden SchlieBvorrichtungen
sowie bei Deformationen, die eventuellbeim Betrieb entstehen.

Die Installation muB unter Beachtung der Normen EN 12453 und EN 12445
erfolgen. Die Sicherheitsstufe der Automatik sollte C+E sein.

Vor der AusfUhrung jeglicher Eingriffe auf der Anlage ist die elektrische
Versorgung abzunehmen.

Auf dem Versorgungsnetz der Automatik ist ein omnipolarer Schalter mit
Offnungsabstand der Kontakte von Uber oder gleich 3 mm einzubauen.
Darlber hinaus wird der Einsatz eines Magnetschutzschalters mit 6A mit
omnipolarer Abschaltungempfohlen.

Es sollte Uberpruft werden, ob vor der Anlage ein Differentialschalter mit
einer Ausldseschwelle von 0,03 Azwischengeschaltet ist.

Essollte Uberpruft werden, ob die Erdungsanlage fachgerecht ausgefUhrt
wurde. Die Metallteile der SchlieBung solifen an diese Anlage angeschlossen
werden.

Die Automation verfUgt Uber eine eingebaute Sicherheitsvorrichtung furden
Quetschschutz, die aus einer Drehmomentkontrolle besteht. Esistinjedem
Falle erforderlich, deren Eingriffsschwelle gemd&B der Vorgaben der unter
Punkt 10angegebenen Vorschriften zu Uberprifen.

Die Sicherheitsvorrichtungen (Norm EN 12978) ermdglichen den Schutz
eventueller Gefahrenbereiche vormechanischen Bewegungsrisiken, wie
zum Beispiel Quetschungen, Mitschleifen oder Schnittverletzungen.

FUrjede Anlage wird derEinsatzvon mindestens einem Leuchtsignalempfohlen
sowie eines Hinweisschildes, das Uber eine entsprechende Befestigung mit
dem Aufbau desTors verbunden wird. Darlber hinaus sind die unter Punkt
"16” erwdhnten Vorrichtungen einzusetzen.

Die Firma GENIUS lehnt jede Haftung hinsichtlich der Sicherheit und des
stérungsfreien Betriebs der Automatik ab, soweit Komponenten auf der
Anlage eingesetzt werden, die nichtim Hause GENIUS hergestellt wurden.
BeiderInstandhaltung sollten ausschlieBlich Originalteile der Firma GENIUS
verwendetwerden.

AufdenKomponenten, die Teil des Automationssystems sind, sollfen keine
Verdnderungenvorgenommenwerden.

DerInstallateursollte alle Informationen hinsichtlich des manuellen Betriebs
des Systems in Notfdllen liefern und dem Betreiber der Anlage das
Anleitungsbuch, dasdem Produkt beigelegtist, Ubergeben.

Weder Kinder noch Erwachsene sollten sich wéhrend des Betriebs in der
unmittelbaren N&he der Automation aufhalten.

Die Funksteuerungen und alle anderenimpulsgeber sollten auBerhalb der
Reichweite von Kindern aufbewahrt werden, um ein versehentliches
Akfivieren der Automationzuvermeiden.

DerDurchgang oder die Durchfahrt zwischen denFlligeln darflediglich bei
vollst&indig gedffnetem Torerfolgen.

Der Betreiber sollte keinerlei Reparaturen oder direkte Eingriffe auf der
Automation ausfihren, sondern sich hierflUr ausschlieBlich an qualifiziertes
Fachpersonalwenden.

Alle Vorgehensweisen, die nicht ausdriicklichin dervorliegenden Anleitung
vorgesehenssind, sind nicht zulGssig



DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA

Fabbricante: GENIUSS.p.a.

Via Padre Elzi, 32
24050-Grassobbio
BERGAMO - ITALIA

L'apparecchiatura elettronica SPRINT 382

Indirizzo:

Dichiara che:

. & conforme ai requisiti essenziali di sicurezza
delle seguenti direftive:

73/23 CEE e successivamodifica93/68/CEE.
89/336 CEE e successivamodifica92/31 CEEe
93/68/CEE

Note aggiuntive:
questi prodottisono statisottoposti a test in una configurazio-
ne tipica omogenea (tuttii prodotti di costruzione GENIUS s.r.l.).

Grassobbio, 01-06-2005
L’Amministratore Delegato

D. Gigw

-

EC COMPLIANCE DECLARATION

Manufacturer:
Address:

GENIUSS.p.a.

Via Padre Elzi, 32
24050-Grassobbio
BERGAMO - ITALY

Declares that: the SPRINT 382 electronic

. complies with the essential safety requirements of
the following Directives:

73/23 EEC and subsequent amendment 93/68 EEC.
89/336 EEC and subsequent amendments 92/31 EEC
and 93/68EEC.

Notes:

these products have been subject to testing procedures carried
out under standardised conditions (all products manufactured
by GENIUSs.I.L).

Grassobbio, 01-06-2005
Managing Director

D. Gionrc’xrri?ﬂjﬂ,
e

DECLARATION CE DE CONFORMITE

Fabricant:  GENIUSS.p.a.

ViaPadre Elzi, 32
24050- Grassobbio
BERGAMO - ITALIE

L'appareillage électronique SPRINT 382

Adresse:

Déclare que:

. est conforme aux régles de sécurité visées par les
directivessuivantes:

73/23 CEE, modifiée 93/68 CEE.
89/336 CEE, modifiée 92/31 CEE et93/68 CEE.

Note supplémentaire:

ces produits ont été soumis a des essais dans une configuration
typique homogene (tous les produits sont fabriqués par GENIUS
s.rl).

Grassobbio, le 01-06-2005
L’Administrateur Délégué
D. Gianantoni

DECLARACION CE DE CONFORMIDAD

Fabricante: GENIUSS.p.a.

Via Padre Elzi, 32
24050-Grassobbio
BERGAMO - ITALIA

Elequipo electronico SPRINT 382

Direccion:

Declara que:

. Cumple los requisitos esenciales de seguridad
de lassiguientes directivas:

73/23 CEE y sucesiva modificacion 93/68 CEE,
89/336 CEE y sucesivas modificaciones 92/31 CEEy
93/68 CEE.

Nota:

los productos mencionados han sido sometidos a pruebas en
una configuracion tipica homogénea (todo productos
fabricado por GENIUSs.r.l.).

Grassobbio, 01-06-2005.

Administrador Delegado

D. Gianantoni

EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Hersteller:  GENIUSS.p.a.
Adresse: Via Padre Elzi, 32
24050- Grassobbio
BERGAMO - ITALIEN
erkldrt: das elektronisch Gerét SPRINT 382

. entspricht den wesentlichen
Sicherheitsbestimmungen folgender Richtlinien:

73/23 EWG und nachtrégliche Apderung 93/68 EWG
89/336 EWG und nachtraigliche Anderung 92/31 EWG
sowie 93/68 EWG

Anmerkung:
die 0.g. produkte sind in einer typischen und einheitichen weise
getestet (alle von GENIUS s.r.l. gebaute produkte).

Grassobbio, 01-06-2005

Der Geschdftsfuhrer
D. Gianantoni

Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono
impegnative. GENIUS siriserva il diritto, lasciando inalterate le
caratteristiche essenzialidell’apparecchiatura, diapportare in
qualungue momento e senza impegnarsi ad aggiornare la
presente pubblicazione, le modifiche che essaritiene conve-
nienti permiglioramentifecnicio per qualsiasi altra esigenza di
carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present
manual are not binding. GENIUS reserves the right, whils leav-
ing the main features of the equipments unaltered, to under-
take any modifications to holds necessary for either technical
or commercial reasons, at any time and without revising the
present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont
fournies atitre indicatif. GENIUS se réserve le droitd’apporter &
tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce
produit fout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre a jour cette publication .

Las descripciones vy las ilustraciones de este manual no
comportan compromiso alguno. GENIUS se reserva el derecho,
dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los
aparatos, de aportar, en cualquier momento y sin
comprometerse aponer aldiala presente publicacion, fodas
las modificaciones que considere oportunas para el
perfeccionamiento técnico o para cualquier otro fipo de
exigenciade cardcter constructivo o comercial.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem
Handbuch sind unverbindlich. GENIUS behdilt sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerates zu
ver&ndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezung auf die
Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw,
konstruktiv / kommerziell bedingte Verbesserungen
vorzunehmen.

oCNIJ

GENIUS S.p.a.

Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO-ITALY
tel. 0039.035.4242511
fax. 0039.035.4242600
info@geniusg.com
WWWw.geniusg.com

Timbro rivenditore: / Distributor’s stamp: / Timbre de I'agent: /
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